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Profilquer-| -\ triebs- :zt\?vi.g\lll:rgsc[:r:tml- Max. dyn. | Geschwin- | Profilschie- | | ., rojien-
s[(:_: ::]tt element konst. Bletrlebs- digkor nen- fiihrung
[mm/Umdr] ast [N] [m/s] fuhrung
AXC40-Z 40 x 40 75 210 10 o
AXC60-Z 60 x 60 150 560 10 o o
AXC80-Z 80 x 80 200 870 10 o U
AXC120-Z | 120x 120 320 2500 10 o U
AXDL110-Z| 110 x50 . 175 980 10 ° o
AXDL160-Z | 160 x 66 Zahnriemen 224 1830 10 o o
AXDL240-Z | 240 x 100 272 5000 10 o o
AXC60-A 60 x 60 150 560 10 U o
AXC80-A 80 x 80 200 870 10 U o
AXC120-A | 120 x 120 320 2500 10 o
AXC40-S 40 x 40 3/5/10 1000 1 o
AXC60-S 60 x 60 4/5/8/10/ 16 3600 1,6 U o
AXC80-S 80 x 80 4/ 5/ 8/ 20/ 50 5200 2 o o
AXC120-S | 120 x 120 5/6/10/ 12/ 20/ 32 9500 2 o J
AXDL110-S | 110 x 50 4/5/8/10/ 16 3600 1,6 o
AXDL160-S | 160 x 66 |Gewindetrieb| 4/ 5/ 8/ 10/ 20/ 50 5200 2 o
AXDL240-S | 240 x 100 5/6/10/ 12/ 20/ 32 9500 2 °
AXLT155 155 x 33 4/ 5/ 8/ 20 5200 2 °
AXLT225 225 x40 5/10/ 25 4700 2 °
AXLT325 325 x 50 5/ 6/ 10/ 12/ 20/ 32 9500 2 °
AXLT455 455 x 70 5/7/10/ 20/ 40 16300 2 o
AXC
AXC40 AXC60 AXC80 AXC120




Max. Max. Lasten und Lastmomente (dynamisch)
ohne -
Fihrung GesaE:;c]Iange
Fy[N] Fz [N] -Fz [N] Mx [Nm] My [Nm] Mz [Nm]

6 310 170 170 2,4 3,9 7,0

8 2750 2750 2750 19 95 95

8 5400 5400 5400 60 310 310
8 10500 10500 10500 145 1750 1750

6,1 2200 2200 7700 75 100 100

6,1 8700 8700 8700 430 430 430
6,35 12300 12300 12300 950 1050 1050

8 2750 2750 2750 19 95 95

8 4300 4300 4300 43 205 205

10 8700 8700 8700 120 790 790

2,5 660 660 660 4,5 18 18

3,5 3400 3400 3400 24 200 200

o 55 5400 5400 5400 54 420 420
4,5 11000 11000 11000 150 950 950

3,5 2800 2800 2800 95 130 130

3,5 10900 10900 10900 540 700 700
4,5 15500 15500 15500 1200 1300 1300

3,5 6900 6900 6900 340 420 420

3,5 10900 10900 10900 810 930 930
3,2 22000 22000 22000 2250 2700 2700
3,2 30000 30000 30000 3950 3700 3700

AXDL
AXDL110 AXDL160 AXDL240
SNR
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| Produktubersicht AXS

AXS120T | AXS200M | AXS230M | AXS280Z | AXS280M | AXS460M
Profilquerschnitt [mm] 120x120 200x100 230x160 280x170 280x170 400x300
Antriebselement Zza allqhnlr,; Zahnst. Zahnst. Zahnst. Zahnst. Zahnst.
Vorschubkonstante 500 400
[mm/Umdr] 280 250 200 320 480 200 250
Max. dyn. Betriebslast [N] 2500 6130 10750 4000 3190 5860
Geschwindigkeit [m/s] 10 3,4 2,5 6 3,3 6
Profilschienenfihrung ° o ° ° o o
Max. Gesamtlange [m] 3 6 10 10* 10* 10*
- Fy[N] 12200 17400 17400 24000 28000 28000
5 % = Fz [N] 12200 17400 17400 24000 28000 28000
O
é g é’ -Fz [N] 12200 17400 17400 24000 28000 28000
o
S EZ Mx [Nm] 470 1200 1200 2600 3000 4500
>
& § S My [Nm] 1750 2200 1850 2950 4300 5800
= Mz [Nm] 1750 2200 1850 2950 4300 5800

* GréBere Langen durch gestoBene Aluminiumprofile auf Anfrage lieferbar.




I Dynamische Tragzahlen der Fuhrungssysteme

Achse Fihrung | Cy [kN] Cz[kN] | Mx[kNm] | My [kNm] | Mz [kNm]
AXC40S B 6,40 5,38 0,02 0,15 0,18
AXC40Z L 2,68 1,65 0,02 0,04 0,06
B 11,46 11,46 0,04 0,57 0,57
AXC60S C 27,86 27,86 0,10 1,76 1,76
L 6,83 4,43 0,08 0,22 0,33
B 27,86 27,86 0,10 1,03 1,03
n &1z L 6,83 4,43 0,08 0,22 0,33
B 45,92 45,92 0,21 3,88 3,88
AXC80S L 6,54 9,11 0,20 0.46 0.65
F - - - - -
B 45,92 45,92 0,21 2,32 2,32
AXC80Z C 45,92 45,92 0,21 2,76 2,76
L 24,17 16,11 0,44 0,81 1,21
C 95,08 95,08 0,62 9,22 9,22
AXC120S L 24,17 16,11 0,54 1,82 2,73
B 95,08 95,08 0,62 8,75 9,74
C 105,86 105,86 0,69 21,22 21,22
e L 36,25 2417 0,81 1,82 2,73
M 48,33 32,22 1,07 4,29 6,44
AXDL110S B 22,92 22,92 0,80 1,12
B 22,92 22,02 0,80 1,12
AXDL1102 L 1,75 1,77 0,07 0,09
AXDL160S B 91,84 91,84 4,82 6,43
B 91,84 91,84 4,82 4,78
AXDL160Z L 10,13 10,13 0,51 0,70
AXDL240S B 127,72 127,72 10,73 11,88
B 127,72 127,72 10,73 11,88
AXDL2402 L 2477 24,77 2,11 1,96
AXLT155 B 55,72 55,72 2,93 2,38
AXLT155 C 55,72 55,72 2,93 3,43
AXLT225 B 91,84 91,84 7,35 6,47
AXLT225 C 91,84 91,84 7,35 8,59
AXLT325 B 190,16 190,16 21,87 19,40
AXLT325 C 190,16 190,16 21,87 26,62
AXLT455 B 261,48 261,48 39,22 36,61
AXS120T-E1 B 127,72 127,72 5,11 21,07
AXS120T-E2 B 71,00 71,00 3,26 6,57
AXS200-M200 B 190,16 190,16 14,26 13,12
AXS200-M250 B 190,16 190,16 14,26 23,20
AXS230-M B 190,16 190,16 14,26 23,01
AXS280-M B 287,68 287,68 34,81 52,36
AXS280-Z B 261,48 261,48 31,64 36,35
AXS460-M B 287,68 287,68 54,66 74,94




| Kompaktmodule

Die kompakten Linearachsen der Baureihe AXC sind universell als Einzelachse oder in Kombination mit

weiteren Achsen aus dieser Baureihe bzw. Linearachsen aus unserem Systemprogramm (AXS) und Parallelmodulen

(AXDL) in komplexen Mehr-Achs-Systemen einsetzbar.

¢ Integrierte Kupplung

Durch eine mit der Riemenscheibe ver-
schraubte Kupplung wird eine kraft-
schlussige Drehmomenttbertragung
erreicht, die gegenlber herkdmmli-
chen PaBfederverbindungen auch bei
hdéchster Dynamik eine dauerhaft
spiel- und verschleifreie Verbindung
sicherstellt. Die Antriebs- und Umlenk-
scheibe sind im Aluminiumprofil inte-
griert, dadurch ergibt sich ein deutlich
verbessertes Verhéltnis zwischen Ver-
fahrweg und Gesamtlange der Linear-
achse.

¢ Biirstenabstreifer

Die Burstenabstreifer entfernen zuver-
ladssig grobe Verschmutzungen von
Abdeckband und Aluminiumprofil.

¢ Abdeckband

Ein in der Praxis erprobtes Abdeck-
band schitzt das innen liegende
FUhrungs- und Antriebssystem vor
Verschmutzung. Die Rollenfiihrung des
Abdeckbandes stellt einen reibungsar-
men Betrieb sicher. Durch die spezielle
Geometrie ist auch bei Uberkopfein-
bau ein optimaler Sitz des Abdeck-
bandes gewéhrleistet.




e Variables Fiihrungssystem

Der variable Einsatz von Laufrollen- bzw. Profilschienenfiihrungen ermdéglicht

eine optimale Anpassung an den Anwendungsfall.

e Komfortable Nachschmierung
Alle Linearachsen der Type AXC
mit Kugelgewindetrieb bzw. Profil-
schienenfiihrung sind beidseitig mit
Schmiernippeln ausgestattet, um eine
bestmégliche Zugénglichkeit zu er-
mdglichen. Gewindetrieb und Linear-
fuhrung sind getrennt nachschmierbar,
um eine jeweils optimale Schmierstoff-
versorgung zu gewabhrleisten.

e Zahnriemenspannung

Eine radial verschiebbare Lagerung der
Umlenkscheibe gewéhrleistet die
100%-ige Einstell- und Reproduzier-
barkeit der konstruktiv vorgegebenen
Riemenspannung. Diese Technologie
ermoglicht im Servicefall ein Nach-
spannen des Riemens ohne Demon-
tage der Last.




| Paralleimodule

¢ Profile mit hoher Steifigkeit ¢ Nachschmierung

Die geschlossenen Profile bieten Flhrungssystem und Kugelgewinde-
insbesondere bei der Ausfuihrung mit trieb sind getrennt nachschmierbar.
Zahnriementrieb eine hohe Steifig- Schmierstellen befinden sich zu bei-
keit. den Stirnseiten der Tischplatte.

e Abdichtung
Der Antriebskopf der Zahnriemen-
achse ist mit einem Bulrstenabstreifer

geschitzt.




¢ Servicefreundlichkeit

Die Konzeption der Module senkt im Servicefall die Kosten flr die Instandhaltung. Zahnriemen, Abdeck-
bander und Umlenkrollen der Abdeckbander lassen sich ohne Demontage des Tisches bzw. der Last

austauschen.

¢ Variables Antriebs- und Fiihrungssystem
Das Fuhrungssystem besteht alternativ aus zwei
parallel angeordneten Laufrollenfihrungen oder
Profilschienenflihrungen mit Kugelketten.

Die Stahlwellen der Laufrollenfiihrung sind im Winkel
von 45° im Profil verankert.

Zur Wahl des Antriebssystems stehen Zahnriemen-
oder Kugelgewindetrieb.

e Abdichtung

Seitendichtungen am Tisch und Abdeckbander mit
spezieller Formgebung schitzen Fiihrungs- und An-
triebssystem vor Verschmutzung. Die Abdeck-
bander werden im Tisch umgelenkt.

Zusétzlich kénnen die Parallelmodule mit Filzab-
streifer und Innendichtungen geliefert werden. Diese
optionale Ausflihrung bietet einen héheren Schutz,
durch die Filzabstreifer werden Verschmutzungen
von Abdeckbéndern und Profil entfernt.

@



| Lineartische

Far Anwendungen mit hohen Lasten, insbesondere Drehmomentbelastungen, bieten SNR-Lineartische der
Baureihe AXLT hervorragende Losungsmaoglichkeiten.

Der integrierte Kugelgewindetrieb gewéhrleistet auch bei hdchsten Lasten prazise Bewegungsablaufe. Zwei
parallel angeordnete Profilschienenflihrungen sorgen fir die sichere Aufnahme hoher Lastmomente. Alle innen
liegenden Komponenten wie Gewindetrieb, Filhrungssystem und Schalter werden durch einen optionalen
Faltenbalg vor duBeren Einflissen geschitzt.

e Befestigung ¢ Endlagenbegrenzung
Je nach Einbaulage und BaugroBe kénnen unsere  Als Endlagenbegrenzung stehen wahlweise innen

Lineartische aufgrund der Struktur der Basisplatte  liegende induktive Naherungsschalter oder auBen
sowohl von oben als auch per Nutenstein von unten  befestigte mechanische Endschalter zur Verfiigung.
angeschraubt werden.



| Teleskopachsen

SNR-Teleskopachsen zeichnen sich durch optimal aufeinander abgestimmte Fihrungssysteme und die
Antriebskombination von Zahnriemen und Zahnstange aus. Sie sind insbesondere fiir den Einsatz in beeng-
ten Baurdumen geeignet. Unsere Module sind sowohl flir den vertikalen als auch den horizontalen Einsatz
gleicher MaBen geeignet und kénnen Geschwindigkeiten bis zu 10 m/s realisieren.

Die Teleskopachsen kdnnen in Kombination mit unseren Portalachsen als komplettes System geliefert
werden oder in bestehende Systeme bzw. neue Konzepte als einzelnes Modul integriert werden.

e Antrieb

Teleskopfunktion durch kombinierten
Antrieb aus Zahnstangen- und Zahn-
riementrieb.

e Schmierung

Durch den Einsatz eines Permanent-
schmiersystems in Kombination mit
einem Filzzahnrad wird eine optimale
Schmierstoffversorgung des Zahn-
stangentriebes gewébhrleistet.

e Dampfer

Zur mechanischen Endlagenbegren-
zung werden serienmaBig Struktur-
dampfer verwendet.




| Hubachsen mit Zahnstangentrieb

SNR-Hubachsen finden aufgrund der hohen {bertragbaren dynamischen Betriebskrafte des Zahnstangen-
triebes ihren Einsatz Uberwiegend im Bereich des Vertikalhandlings in Linien- und Fl&dchenportalen. Durch
variable Profilgestaltung und die steife Ausfuhrung der parallel angeordneten Profilschienen-
fihrungen kénnen Massen bis zu 1000 kg bewegt werden.

Beim Einsatz von Vertikalachsen empfehlen wir zusatzlich das Informationsblatt Nr. 005 ,,Schwerkraftbelastete
Achsen (Vertikalachsen) Ausgabe 02/2004 vom Fachausschuss Maschinenbau, Fertigungssysteme, Stahl-
bau anzuwenden.

Bei Vertikalachsen kann es zu Gefdhrdungen von Personen durch ungewolltes Herabsinken kommen. Um
einen ausreichenden Schutz und Minderung des Geféhrdungsrisikos zu gewahrleisten, kann eine Halte-
bremse, als redundantes Element, eingesetzt werden.

Auf Anfrage kénnen die SNR Hubachsen mit Haltebremsen versehen werden (siehe Applikationsbeispiel S. 123).

e Schmierung

Durch den Einsatz eines Permanent-
Schmiersystems in Kombination mit
einem Filzzahnrad wird eine optimale
Schmierstoffversorgung des Zahn-
stangentriebes gewahrleistet. Optio-
nal kann hier auch der Anschluss an

eine Zentralschmieranlage erfolgen.

e Dampfer

Bei vertikaler Einbaulage werden flr
die mechanische Endlagenbegren-
zung Strukturdampfer eingesetzt, die
entsprechend den Maximalbelastun-
gen der jeweiligen BaugréBe dimen-
sioniert sind.




| Portalachsen

Die Portalachsen zeichnen sich durch hohe Lastaufnahmen und Gesamtlangen bis 10 m (einteilig) aus. Fir
hochdynamische Anwendungen stehen Module mit Zahnriementrieb zur Verfligung. Da auch in
diesen Linearachsen Profilschienenfiihrungen mit Kugelketten verwendet werden, heben sie sich durch ihren

besonders ruhigen Lauf auch bei hohen Geschwindigkeiten hervor.

Fir Anwendungen, bei denen groBe Hublangen und die Steifigkeit der Antriebskomponenten im Vordergrund
stehen, bieten unsere zahnstangengetriebenen Linearachsen vielféltige Madoglichkeiten, da alle
Basiskomponenten wie Aluminiumprofil, Flihrungsschiene und Zahnstange als StoBversion nahezu
beliebig verldngert werden kénnen. Bei dieser Variante kdnnen auch mehrere Schlitteneinheiten auf einer

Achse unabhéangig von einander bewegt werden.

e Dampfer

Bei den SNR-Portalachsen wer-
den zur mechanischen Endla-
genbegrenzung ausschlieBlich
hydraulische Endlagendampfer
eingesetzt.

¢ Filhrungssystem

Hoéchste Lastaufnahme und
Laufkultur durch parallel ange-
ordnete Profilschienenflhrun-
gen.

e Schmierung

Durch den Einsatz eines Perma-
nent-Schmiersystems in Kom-
bination mit einem Filzzahnrad
wird eine optimale Schmier-
stoffversorgung des Zahnstan-
gentriebes gewahrleistet.
Optional kann hier auch der An-

schluss an eine Zentralschmier-

anlage erfolgen.




| Die Fuhrungssysteme

e Belastbarkeiten

Die dynamischen Belastbarkeiten von Profilschienen- und Laufrollenfiihrung basieren auf einer nominellen
Lebensdauer von 54.000 km bei Zahnriementrieb und 27.000 km bei Gewindetrieb. Bei statischen Wechsel-
beanspruchungen sind zur Dimensionierung die dynamischen Grenzwerte maBgebend. Bei abweichenden
Parametern und komplexen Belastungssituationen nutzen Sie bitte unseren Berechnungsservice.

¢ Profilschienenfithrungen
Die Linearmodule der Baureihen AXC, AXDL, AXLT und AXS werden mit Profilschienenflihrungen mit Kugel-
kette ausgerustet.

Durch die Anordnung der Laufbahnen im 45° Winkel sind die SNR Profilschienenfiihrungen universell
einsetzbar und weisen gleiche Tragzahlen in allen Hauptlastrichtungen auf.

Zu den weiteren Eigenschaften von SNR Profilschienefiihrungen mit Kugelkette mit integrierten Schmier-
stoffreservoirs gehodren:
e Hohe Lebensdauer, langzeitwartungsfrei, geringe Warmeentwicklung
e Hohes Toleranzausgleichs- und Fehlerkompensationsvermdgen durch X — Anordnung der
Laufbahnen
e Niedriges Gerduschniveau, hohe Laufruhe durch zusétzliche Distanzkugel an den Kettenenden
e Geschwindigkeit bis 5 m/s, Beschleunigung bis 50 m/s?

W



¢ Laufrollenfiihrung
Alle BaugréBen der Baureihe AXC und AXDL sind alternativ auch mit einem Laufrollensystem erhéltlich. Die-

ses System besteht aus Laufrollen, die auf geschliffenen, geharteten und im Aluminiumprofil eingearbeiteten
Stahlwellen abrollen. Die Stahlwellen werden aus einem von auBen nachfiillbaren Olreservoir permanent mit

Schmierol benetzt.

Durch eine exzentrische Lagerung zweier Laufrollen kann das FUhrungssystem exakt eingestellt werden und
bekommt somit werksseitig immer die richtige Vorspannung bzw. Spielfreiheit. Diese Technologie sorgt fir her-

vorragende Laufeigenschaften.

¢ Ohne Fiihrungssystem

Die Linearachsen ohne Fuhrungssystem werden als Vorschubachsen bezeichnet. Der Unterschied der Vor-
schubachsen zu den Achsen mit Laufrollen und Schienenfihrungen besteht darin, dass die Kréfte nur in
Antriebsrichtung aufgenommen werden kénnen und keine Aufnahme von Momenten méglich ist.

Die Linearachsen ohne Fuhrungssystem werden in Anwendungen eingesetzt, in denen ein separates Fuh-
rungssystem erforderlich ist auf Grund der Lasten oder Anforderungen an die Steifigkeit.

\



| Die Antriebssysteme

e Zahnriementrieb

Der Zahnriementrieb wird vorrangig flir schnelle Handlings- und Positionieraufgaben eingesetzt, da hier der
Geschwindigkeit hochste Bedeutung beigemessen wird. Alle GroBen der Baureihe AXC werden mit Zahn-
riemen in AT-Ausfiihrung ausgeristet.

¢ Integrierte Riemenscheiben

Die integrierten Riemenscheiben ermdglichen ein optimales Verhéltnis zwischen Verfahrweg und Gesamt-
lange sowie ein durchgehendes Aluminiumprofil. Die Vorteile fiir den Anwender sind eine duBerst kompakte
Bauweise und eine wesentlich héhere Flexibilitéat bei der Befestigung der Linearachse.

e Zahnriemenklemmung

Die Riemenklemmung ermdglicht die ungeschwachte Klemmung des
Zahnriemens, so dass dessen volle Belastbarkeit erhalten bleibt.



e Zahnriementrieb in Omega-Ausfiihrung
Eine Variante des Zahnriementriebes ist der Omega-Antrieb.

¢ Riemenklemmung e Antrieb

Die Zahnriemenklemmung befindet sich an den Die Antriebskomponenten (Riemenscheibe,
Enden der Linearachse, wobei die komplette Umlenkrader) sind in der Schlitteneinheit
Riemenbreite ausgenutzt wird. integriert.

e Dynamik

Optimal fir hohe Dynamik bei leichten bis mittleren
Lasten in vertikaler Einbaulage durch geringe
bewegte Eigenmasse, da der Antrieb an der fest-

stehenden Schlitteneinheit montiert ist.



e Gewindetrieb

Der Gewindetrieb, insbesondere der Kugelgewindetrieb, findet seinen Einsatz unter anderem dort, wo hohe
Positionier- und Wiederholgenauigkeiten in Kombination mit einer hohen Steifigkeit des Antriebselementes
gefordert werden. Fir einfache Bewegungsabldufe mit geringer Dynamik stehen auch Trapezgewindetriebe

mit verschiedenen Steigungen zur Verfligung.

e Spindelabstiitzung

Bei hoheren Geschwindigkeiten werden
unsere Gewindetriebe mit entsprechenden
Spindelabstitzungen ausgertstet, um auch
hier einen sicheren Betrieb zu gewahrleisten.

@

¢ Genauigkeit / Qualitat

In der Standardausfiihrung sind unsere
Linearmodule der Type AXC, AXLT und AXDL
mit gerollten Kugelgewindespindeln (Stei-
gungsgenauigkeit: 52um/300 mm) und spiel-
armen Muttern ausgestattet. Far
anspruchsvollere Positionieraufgaben stehen
auch Spindeln mit héheren Steigungsgenau-
igkeiten und vorgespannten Muttern zur Aus-

wahl.




e Zahnstangentrieb

Fur die Linearachsen der Baureihe AXS stehen als weiteres Antriebssystem Zahnstangentriebe zur
Verfiigung. Besonders vertikale Anwendungen kdnnen mit diesem Antriebssystem &uBerst betriebssicher

ausgeflihrt werden.

e Lange Verfahrwege

Die Zahnstangensegmente kdnnen zu theore-
tisch unbegrenzten Verfahrwegen aneinander-
gereiht werden.

e Zahnstange / Zahnrad

Induktiv gehédrtete Zahnstangen und die zuge-
hérigen Zahnrdder gewahrleisten eine
hohe Lebensdauer. Der Zahnstangentrieb
bietet auch bei groBen Lasten héchste Steifig-

keit im Antriebssystem.

)
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| Lasten und Lastmomente

Laufrollenfiihrung
Kennziffer L
Tischlange, [mm] 120
Lasten [N] dyn. stat.
Fy 310 330
Fz 170 200
-Fz 170 200
Lastmomente [Nm] dyn. stat.
Mx 2,4 2,8
My 3,9 4,5
Mz 7 7,4

Die dynamischen Belastbarkeiten des Fihrungssystems basieren auf
einer nominellen Lebensdauer von 54.000 km.

| Technische Daten

Maximale Verfahrgeschwindigkeit, [m/min] 600
Antriebselement Zahnriemen 16AT3
Zulassige dynamische Betriebslast, [N] 210

Hub pro Umdrehung, [mm] 75
Leerlaufdrehmoment, [Nm] 0,16
Tragheitsmoment, [kgcm?] 0,033
Flachentragheitsmoment ly, [cm?] 9,521
Flachentragheitsmoment Iz, [cm?] 12,14
Maximale Gesamtlange, [m] 6"

1) GréBere Léangen auf Anfrage.

Laufrollenfiihrung

Kennziffer L
Grundmasse, [kg] 1,0
Masse pro 100 mm Verfahrweg, [kg] 0,2
Schlittenmasse, [kg] 0,4

2
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| Lasten und Lastmomente

Profilschienenflihrung
Kennziffer B
Tischlange, [mm] 110
Lasten [N] dyn. stat.
Fy 660 910
Fz 660 910
-Fz 660 910
Lastmomente [Nm] dyn. stat.
Mx 4,5 6
My 18 25
Mz 18 25

Die dynamischen Belastbarkeiten des Fiihrungssystems basieren auf

einer nominellen Lebensdauer von 27.000 km.

| Technische Daten

| Zuldssige Antriebsdrehzahl fiir Kugelgewindetrieb
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Technische Anderungen vorbehalten.

2

Antriebselement S1205 S1210 T1203

Steigung 5RH 10RH 3RH

Maximale Verfahrgeschwindigkeit, [m/min] 30 60 5,5

Steigungsgenauigkeit, [u/300mm] 52 200

Dynamische Tragzahl Gewindetrieb, [N] 3.600 2.500 -

Tragheitsmoment, [kgcm?/m)] 0,11 0,11 0,10

Leerlaufdrehmoment, [Nm] 0,3

Flachentragheitsmoment ly (Profil), [cm?] 9,251

Flachentragheitsmoment Iz (Profil), [cm?] 12,14

Maximale Gesamtlange, [m] 2,5 3,0

Flachentraganteil (Mutter), [mm?] - 400

Wirkungsgrad 0,98 0,98 0,46
Profilschienenfiihrung

Kennziffer B

Grundmasse, [kg] 1,0

Masse pro 100 mm Verfahrweg, [kg] 0,3

Schlittenmasse, [kg] 0,4

SA= Satz Spindelabstiitzung
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| Lasten und Lastmomente

Laufrollenfiihrung |Profilschienenfiihrung
Kennziffer L B
Tischlange, [mm] 180 180
Lasten [N] dyn. stat. dyn. stat.
Fy 840 840 2.750 9.650
Fz 500 550 2.750 9.650
-Fz 500 550 2.750 9.650
Lastmomente [Nm],  dyn. stat. dyn. stat.
Mx 10 10 19 69
My 41 41 95 345
Mz 27 27 95 345

Die dynamischen Belastbarkeiten des Fihrungssystems basieren auf einer nominellen

Lebensdauer von 54.000 km.

| Technische Daten

Maximale Verfahrgeschwindigkeit, [m/min] 600 (Laufrollenflihrung)

Antriebselement Zahnriemen 25AT5
Zulassige dynamische Betriebslast, [N] 560

Hub pro Umdrehung, [mm] 150
Leerlaufdrehmoment, [Nm] 0,8
Tragheitsmoment, [kgcm?] 0,74
Flachentragheitsmoment ly, [cm?] 40,04
Flachentragheitsmoment Iz, [cm?] 60,64

Maximale Gesamtlange, [m]

6 (Laufrollenflihrung)
8 (Profilschienenflihrung)

Laufrollenflihrung Profilschienenfiihrung
Kennziffer L B
Grundmasse, [kg] 2,6 2,9
Masse pro 100 mm Verfahrweg, [kg] 0,4 0,5
Schlittenmasse, [kg] 1,0 1,1

Technische Anderungen vorbehalten.

2)
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Lasten und Lastmomente

Laufrollenfiihrung | Profilschienenfiihrung
Kennziffer L B
Tischlange, [mm] 200 200
Lasten [N] dyn. stat. dyn. stat.
Fy 840 840 2.750 9.650
Fz 500 550 2.750 9.650
-Fz 500 550 2.750 9.650
Lastmomente [Nm]  dyn. stat. dyn. stat.
Mx 10 10 19 69
My 41 41 95 345
Mz 27 27 95 345

Die dynamischen Belastbarkeiten des Fihrungssystems basieren auf einer nominellen
Lebensdauer von 54.000 km.

| Technische Daten
Maximale Verfahrgeschwindigkeit, [m/min] 600 (Laufrollenflihrung)
Antriebselement Zahnriemen 25ATS
Zulassige dynamische Betriebslast, [N] 560
Hub pro Umdrehung, [mm] 150
Leerlaufdrehmoment, [Nm] 0,8
Tragheitsmoment, [kgcm?] 1,07
Flachentragheitsmoment ly, [cm?] 40,04
Flachentragheitsmoment Iz, [cm?] 60,64

. . 6 (Laufrollenfihrun

Ml EEEEmiE e, [ 8" (érofilschienenfﬂh%ng)

1) GréBere Langen auf Anfrage

Laufrollenfiihrung

Profilschienenfiihrung

Kennziffer L B
Grundmasse, [kg] 2,6 4,6
Masse pro 100 mm Verfahrweg, [kg] 0,4 0,5
Schlittenmasse, [kg] 2,6 2,7

Technische Anderungen vorbehalten.

2
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| Lasten und Lastmomente

Laufrollenfihrung| Profilschienenfiihrung

Kennziffer L B C
Tischlange, [mm] 180 180 230
Lasten [N] dyn. stat. | dyn. | stat. | dyn. | stat.

Fy 840 840 [1.400/3.900/3.400(9.650
Fz 500 550 [1.400/3.900/3.400(9.650
-Fz 500 550 [3.900/3.900/3.400(9.650
Lastmomente [Nm]| dyn. stat. | dyn. | stat. | dyn. | stat.
Mx 10 10 10 | 27 | 24 | 69
My 27 27 65 | 185 | 200 | 570
Mz a1 41 65 | 185 | 200 | 570

Die dynamischen Belastbarkeiten des Fihrungssystems basieren auf einer nominellen

Lebensdauer von 27.000 km.

| Technische Daten

Antriebselement S1605 S1610 S1616 T1604 T1608
Steigung 5RH/LH 10RH 16RH 4RH/LH 8RH
Maximale Verfahrgeschwindigkeit, [m/min] 30 60 96 5,5 10,9
Steigungsgenauigkeit, [u/300mm] 52 50 100
. . . 7.500 7.500
Dynamische Tragzahl Gewindetrieb, [N] 12.300° 9.600° 6.300 -
Tragheitsmoment, [kgcm?/m)] 0,31 0,31 0,34 0,3 \ 0,3
Leerlaufdrehmoment, [Nm] 0,4
Flachentragheitsmoment ly (Profil), [cm?] 40,04
Flachentragheitsmoment Iz (Profil), [cm?] 60,64
Maximale Gesamtlange, [m] 3,5 3
Flachentraganteil (Mutter), [mm?] - 490
Wirkungsgrad 097 | 098 0,98 046 | 0,63
* mit verstérkter Lagerung
Laufrollenflihrung Profilschienenfiihrung
Kennziffer L B C
Grundmasse, [kg] 2,60 2,70 3,40
Masse pro 100 mm Verfahrweg, [kg] 0,53 0,61 0,61
Schlittenmasse, [kg] 0,90 0,80 1,20

TOON
— ohna SA (Standardlagerung)
5000 —Varstirkle Lagerung
—15A
2 8A
ben — 3 5A (nur BUC Ausflhrung)
£
E 4000
=
£
i 3000
2000
1000
o + +
250 750 1250 1750 2250 2750 3250 3750 4250
Hubkinge [mm]

Technische Anderungen vorbehalten

&)

Zulassige Antriebsdrehzahl fiir Kugelgewindetrieb

SA= Satz Spindelabstitzung
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| Lasten und Lastmomente

Laufrollenfihrung| Profilschienenflihrung
Kennziffer L B C
Tischlange, [mm] 220 220 280
Lasten [N] dyn. stat. | dyn. | stat. | dyn. | stat.
Fy 3.400 | 3.400 |4.300(15.000/5.400|20.000
Fz 2.300 | 2.300 [4.300(15.000/5.400|20.000
-Fz 2.300 | 2.300 |4.300(15.000/5.400|20.000
Lastmomente [Nm]| dyn. stat. | dyn. | stat. | dyn. | stat.
Mx 60 60 43 | 150 | 43 | 150
My 110 110 205 | 730 | 310 |1.140
Mz 170 170 205 | 730 | 310 |1.140

Die dynamischen Belastbarkeiten des Fihrungssystems basieren auf einer nominellen
Lebensdauer von 54.000 km.

| Technische Daten

Maximale Verfahrgeschwindigkeit, [m/min] 600 (Laufrollenflihrung)
Antriebselement Zahnriemen 32ATS
Zulassige dynamische Betriebslast, [N] 870

Hub pro Umdrehung, [mm] 200
Leerlaufdrehmoment, [Nm] 1,6
Tragheitsmoment, [kgcm?] 3,68
Flachentragheitsmoment ly, [cm?] 146,9
Flachentragheitsmoment Iz, [cm?] 199,2
Maximale Gesamtlange, [m] 8 (einteilig) »

1) GréBere Langen auf Anfrage.

Laufrollenfiihrung Profilschienenflihrung
Kennziffer L B C
Grundmasse, [kg] 6,0 6,4 7,3
Masse pro 100 mm Verfahrweg, [kg] 0,79 0,94 0,94
Schlittenmasse, [kg] 2,0 1,9 2,2

Technische Anderungen vorbehalten.
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| Lasten und Lastmomente

Laufrollenfiihrung |Profilschienenfiihrung
Kennziffer L B
Tischlange, [mm] 255 255
Lasten [N] dyn. stat. dyn. stat.
Fy 3.400 | 3.400 4.300 15.000
Fz 2.300 | 2.300 4.300 15.000
-Fz 2.300 | 2.300 4.300 15.000
Lastmomente [Nm]| dyn. stat. dyn. stat.
Mx 60 60 43 150
My 110 110 205 730
Mz 170 170 205 730

Die dynamischen Belastbarkeiten des Flihrungssystems basieren auf einer nominellen
Lebensdauer von 54.000 km.

| Technische Daten

Maximale Verfahrgeschwindigkeit, [m/min] 600 (Laufrollenflihrung)
Antriebselement Zahnriemen 32AT5
Zulassige dynamische Betriebslast, [N] 870

Hub pro Umdrehung, [mm] 200
Leerlaufdrehmoment, [Nm] 1,6
Tragheitsmoment, [kgcm?] 5,0
Flachentragheitsmoment ly, [cm?] 146,9
Flachentragheitsmoment Iz, [cm?] 199,2
Maximale Gesamtlange, [m] 8 (einteilig) ")

1) GréBere Langen auf Anfrage.

Laufrollenflihrung | Profilschienenfiihrung
Kennziffer L B
Grundmasse, [kg] 10,0 10,6
Masse pro 100 mm Verfahrweg, [kg] 0,7 0,8
Schlittenmasse, [kg] 5,5 5,9

Technische Anderungen vorbehalten.
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| Lasten und Lastmomente

Laufrollen- | Profilschie- | ohne Fiihrung

fuhrung nenfiihrung | (Vorschubachse)
Kennziffer L B F
Tischlange, [mm] 220 280 220
Lasten [N] dyn. | stat. | dyn. | stat. | dyn. stat.
Fy 1.000|1.000|5.400(15.000| - -
Fz 1.400 |1.400|5.400(15.000| - -
-Fz 1.400 [1.400|5.400(15.000| - -
Lastmomente [Nm]| dyn. | stat. | dyn. | stat. | dyn. stat.
Mx 31 31 54 | 150 - -
My 71 71 | 420 |1.150| - -
Mz 100 | 100 | 420 |1.150| - -

Die dynamischen Belastbarkeiten des Flihrungssystems basieren auf einer nominellen Lebensdauer von 27.000 km.

| Technische Daten

Antriebselement S2005 S2020 S2050 T2004 T2008
Steigung 5RH/LH | 20RH 50RH 4RH/LH 8RH
Maximale Verfahrgeschwindigkeit, [m/min] 30 120 150 4,2 8,5
Steigungsgenauigkeit, [u/300mm] 52 50 100
. . . 8.300 8.300
Dynamische Tragzahl Gewindetrieb, [N] 17500 | 13.300° 13.000 -
Tragheitsmoment, [kgcm2/m)] 0,84 0,81 0,79 0,81 \ 0,81
Leerlaufdrehmoment, [Nm] 0,4-0,6
Flachentragheitsmoment ly (Profil), [cm?] 146,9
Flachentragheitsmoment Iz (Profil), [cm?] 199,2
Maximale Gesamtlange, [m] 55
Flachentraganteil (Mutter), [mm?] - 870
Wirkungsgrad 0,95 0,98 0,98 0,40 0,57
* mit verstarkter Lagerung
Laufrollenfiihrung Profi!_schienen- ohne Fiihrung
fuhrung (Vorschubachse)
Kennziffer L B F
Grundmasse, [kg] 51 6,3 4,8
Masse pro 100 mm Verfahrweg, [kg] 0,81 1,1 0,87
Schlittenmasse, [kg] 1,7 1,7 1,4

| Zuldssige Antriebsdrehzahl fiir Kugelgewindetrieb
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Technische Anderungen vorbehalten.

SA= Satz Spindelabstitzung
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| Lasten und Lastmomente

Laufrollenfiihrung Profilschienenfiihrung

Kennziffer L M B C

Tischlange, [mm] 360 600 360 600

Lasten [N] dyn. | stat. | dyn. | stat. | dyn. | stat. | dyn. | stat.
Fy 5.100/5.100|6.800(6.800|8.700(26.500/10.500/35.500
Fz 3.400/3.400 |4.500/4.500(8.700(26.50010.500(35.500
-Fz 3.400/3.400 |4.500/4.500(8.700(26.50010.500(35.500
Lastmomente [Nm]| dyn. | stat. | dyn. | stat. | dyn. | stat. | dyn. | stat.
Mx 110 | 110 | 150 | 150 | 120 | 365 | 145 | 490
My 260 | 260 | 530 | 530 | 730 |2.250|1.750 | 5.900
Mz 390 | 390 | 790 | 790 | 730 |2.250| 1.750 | 5.900

Die dynamischen Belastbarkeiten des Fihrungssystems basieren auf einer nominellen Lebensdauer

von 54.000 km.

| Technische Daten

Maximale Verfahrgeschwindigkeit, [m/min]

600 (Laufrollenfiihrung)

Antriebselement

Zahnriemen 50AT10

Zulassige dynamische Betriebslast, [N] 2.500
Hub pro Umdrehung, [mm] 320
Leerlaufdrehmoment, [Nm] 4
Tragheitsmoment, [kgcm?] 29,9
Flachentragheitsmoment ly, [cm?] 661,10
Flachentragheitsmoment Iz, [cm?] 938,57
Maximale Gesamtlange, [m] 8 (einteilig) "

1) GréBere Langen auf Anfrage.

Laufrollenfiihrung

Profilschienenfiihrung

Kennziffer

L C B C
Grundmasse, [kg] 20,1 28,5 21,6 30,0
Masse pro 100 mm Verfahrweg, [kg] 1,4 1,4 2,1 2.1
Schlittenmasse, [kg] 6,2 11,3 6,4 9,8

Technische Anderungen vorbehalten.
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| Lasten und Lastmomente

Laufrollenfiihrung | Profilschienenfiihrung
Kennziffer L B
Tischlange, [mm] 370 370
Lasten [N] dyn. stat. dyn. stat.
Fy 3.400 | 3.400 4.300 15.000
Fz 2.300 | 2.300 4.300 15.000
-Fz 2.300 | 2.300 4.300 15.000
Lastmomente [Nm]| dyn. stat. dyn. stat.
Mx 110 110 120 365
My 260 260 790 2400
Mz 390 390 790 2400

Die dynamischen Belastbarkeiten des Flhrungssystems basieren auf einer nominellen

Lebensdauer von 54.000 km.

| Technische Daten

Maximale Verfahrgeschwindigkeit, [m/min] 600 (Laufrollenfiihrung)
Antriebselement Zahnriemen 50AT10
Zulassige dynamische Betriebslast, [N] 2.500

Hub pro Umdrehung, [mm] 320
Leerlaufdrehmoment, [Nm] 4
Tragheitsmoment, [kgcm?] 73,7
Flachentragheitsmoment ly, [cm?] 661,10
Flachentragheitsmoment Iz, [cm?] 938,57
Maximale Gesamtlange, [m] 8 (einteilig) "

1) GréBere Léangen auf Anfrage.

Laufrollenflihrung Profilschienenfiihrung
Kennziffer L B
Grundmasse, [kg] 23,4 24,9
Masse pro 100 mm Verfahrweg, [kg] 1,4 2,1
Schlittenmasse, [kg] 12,8 13,0

Technische Anderungen vorbehalten.
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| Lasten und Lastmomente

Laufrollenfiihrung | Profilschienenfiihrung
Kennziffer L B
Tischlénge, [mm] 360 360
Lasten [N] dyn. stat. dyn. stat.
Fy 3.400 | 3.400 11.000 26.500
Fz 2.300 | 2.300 11.000 26.500
-Fz 2.300 | 2.300 11.000 26.500
Lastmomente [Nm] | dyn. stat. dyn. stat.
Mx 76 76 150 365
My 260 260 950 2.350
Mz 390 390 950 2.350

Die dynamischen Belastbarkeiten des Flihrungssystems basieren auf einer nominellen Lebensdauer von 27.000 km.

| Technische Daten

Antriebselement S3205 | S3210 | S3220 S3232 | T3606 | T3612
Steigung 5RH/LH| 10RH 20RH 32RH |6RH/LH| 12RH
Maximale Verfahrgeschwindigkeit, [m/min] 23 47 94 150 3,5 6,9
Steigungsgenauigkeit, [u/300mm] 52 50 200
Dynamische Tragzahl Gewindetrieb, [N] 21.600 515388* 19.700 19.500 -
Tragheitsmoment, [kgcm2/m)] 6,05 6,40 6,39 6,17 9,0 \ 9,0
Leerlaufdrehmoment, [Nm] 1,0-1,3
Flachentragheitsmoment ly (Profil), [cm?] 661,10
Flachentragheitsmoment Iz (Profil), [cm?] 938,57

Maximale Gesamtlange, [m] 450 5,5
Flachentraganteil (Mutter), [mm?] - 2140
Wirkungsgrad 0,91 \ 0,97 \ 0,98 \ 0,98 0,35 \ 0,52

* mit verstérkter Lagerung

1) GréBere Langen auf Anfrage fir Steigung 5 und 10 mm.

Laufrollenfiihrung

Profilschienenfiihrung

Kennziffer L B

Grundmasse, [kg] 20,0 20,5
Masse pro 100 mm Verfahrweg, [kg] 2,0 2,4
Schlittenmasse, [kg] 6,7 7,2

| Zuldssige Antriebsdrehzahl fiir Kugelgewindetrieb
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Technische Anderungen vorbehalten.

43)

SA= Satz Spindelabstiitzung
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| Lasten und Lastmomente

Laufrollenfiihrung | Profilschienenflihrung
Kennziffer L B
Tischlange, [mm] 215 215
Lasten [N] dyn. stat. dyn. stat.
Fy 230 230 2.200 7.700
Fz 220 230 2.200 7.700
-Fz 220 230 2.200 7.700
Lastmomente [Nm]| dyn. stat. dyn. stat.
Mx 8 8 75 260
My 11 12 100 365
Mz 11 12 100 365

Die dynamischen Belastbarkeiten des Fiihrungssystems basieren auf einer nominellen
Lebensdauer von 54.000 km.

| Technische Daten

Maximale Verfahrgeschwindigkeit, [m/min]| 600 (Laufrollenfiihrung)
Antriebselement Zahnriemen 25STD5
Zulassige dynamische Betriebslast, [N] 980

Hub pro Umdrehung, [mm] 175
Leerlaufdrehmoment, [Nm] 1,7
Tragheitsmoment, [kgcm?] 1,4
Flachentragheitsmoment ly, [cm?] 37,45
Flachentragheitsmoment Iz, [cm?] 138,31
Maximale Gesamtlange, [m] 6,1

Laufrollenfiihrung Profilschienenfiihrung
Kennziffer L B
Grundmasse, [kg] 3,8 3,8
Masse pro 100 mm Verfahrweg, [kg] 0,5 0,7
Schlittenmasse, [kg] 1,1 0,9

Technische Anderungen vorbehalten.

45)
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min. 7.5 (29.5 mit 3 SA; 51.5 mit 4 SA)
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| Lasten und Lastmomente

Profilschienenflihrung
Kennziffer B
Tischlange, [mm] 215
Lasten [N] dyn. stat.
Fy 2.800 7.700
Fz 2.800 7.700
-Fz 2.800 7.700
Lastmomente [Nm] dyn. stat.
Mx 95 260
My 130 365
Mz 130 365

Die dynamischen Belastbarkeiten des Flihrungssystems basieren auf einer nominellen Lebensdauer von 27.000 km.

| Technische Daten

Antriebselement S1605 S1610 S1616 T1604 T1608
Steigung 5RH/LH 10RH 16RH 4RH/LH 8RH
Maximale Verfahrgeschwindigkeit, [m/min] 30 60 96 55 10,9
Steigungsgenauigkeit, [u/300mm] 52 50 100
Dynamische Tragzahl Gewindetrieb, [N] 12.300 9.600 6.300 -
Tragheitsmoment, [kgcm?/m)] 0,31 0,31 0,34 0,3 0,3
Leerlaufdrehmoment, [Nm] 0,8
Flachentragheitsmoment ly (Profil), [cm?] 661,10
Flachentragheitsmoment Iz (Profil), [cm?] 938,57

Maximale Gesamtlange, [m] 450 55
Flachentraganteil (Mutter), [mm?] - 2140
Wirkungsgrad 0,91 097 | 098 03 | 052

1) GréBere Langen auf Anfrage.

Profilschienenfiihrung
Kennziffer B
Grundmasse, [kg] 4,2
Masse pro 100 mm Verfahrweg, [kg] 0,7
Schlittenmasse, [kg] 1,4

| Zuldssige Antriebsdrehzahl fiir Kugelgewindetrieb
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SA= Satz Spindelabstitzung

Technische Anderungen vorbehalten.
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dul AXDL160Z

nriementrieb und wahlweise
dder Laufrollenfithrung

143

M6 - 15 tief: % Schmierméglichkeit beidseitig
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| Lasten und Lastmomente

Laufrollenfiihrung|Profilschienenfiihrung
Kennziffer L B
Tischlange, [mm] 280 240
Lasten [N] dyn. stat. dyn. stat.
Fy 1.200 | 1.200 8.700 30.000
Fz 1.200 | 1.200 8.700 30.000
-Fz 1.200 | 1.200 8.700 30.000
Lastmomente [Nm]| dyn. stat. dyn. stat.
Mx 62 62 430 1.500
My 84 84 430 1.500
Mz 84 84 430 1.500

Die dynamischen Belastbarkeiten des Flihrungssystems basieren auf einer nominellen
Lebensdauer von 54.000 km.

| Technische Daten

Maximale Verfahrgeschwindigkeit, [m/min] 600 (Laufrollenflihrung)

Antriebselement Zahnriemen 32STD8

Zulassige dynamische Betriebslast, [N] 1830

Hub pro Umdrehung, [mm] 224

Leerlaufdrehmoment, [Nm] 3,6

Tragheitsmoment, [kgcm?] 5,8

Flachentragheitsmoment ly, [cm?] 140,29

Flachentragheitsmoment Iz, [cm?] 666,8

Maximale Gesamtlange, [m] 6,1

Laufrollenfiihrung Profilschienenfliihrung

Kennziffer L B
Grundmasse, [kg] 11,7 11,9
Masse pro 100 mm Verfahrweg, [kg] 0,9 1,3
Schlittenmasse, [kg] 3,6 3,6

Technische Anderungen vorbehalten.
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dul AXDL160S

und Profilschienenfithrung

83

Schmierméglichkeit beidseitig
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| Lasten und Lastmomente

Profilschienenfiihrung
Kennziffer B
Tischlange, [mm] 280
Lasten [N] dyn. stat.
Fy 10.900 30.000
Fz 10.900 30.000
-Fz 10.900 30.000
Lastmomente [Nm] dyn. stat.
Mx 540 1.500
My 700 2.000
Mz 700 2.000

Die dynamischen Belastbarkeiten des Fiihrungssystems basieren auf

einer nominellen Lebensdauer von 27.000 km.

| Technische Daten

Antriebselement S2020 | S2050 | S2505 | S2510 | T2405 | T2410
Steigung 20RH | 50RH 5RH 10RH |5RH/LH| 10RH
Maximale Verfahrgeschwindigkeit, [m/min] 120 150 30 60 4,4 8,9
Steigungsgenauigkeit, [u/300mm] 52 50 200
Dynamische Tragzahl Gewindetrieb, [N] 9.100 | 13.000 | 15.900 | 15.700 -
Tragheitsmoment, [kgcm?/m)] 0,81 0,79 2,22 2,39 1,5 1,5
Leerlaufdrehmoment, [Nm] 0,6-1,0
Flachentragheitsmoment ly (Profil), [cm?] 140,29
Flachentragheitsmoment Iz (Profil), [cm?] 666,8

Maximale Gesamtlénge, [m] 35 | 55 | 3,5
Flachentraganteil (Mutter), [mm?] - 1040
Wirkungsgrad 0,98 \ 0,98 \ 0,93 \ 0,98 0,41 \ 0,58

Profilschienenfiihrung
Kennziffer B
Grundmasse, [kg] 9,7
Masse pro 100 mm Verfahrweg, [kg] 1,4
Schlittenmasse, [kg] 4,2

| Zuldssige Antriebsdrehzahl fiir Kugelgewindetrieb
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Technische Anderungen vorbehalten.

SA= Satz Spindelabstitzung
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dul AXDL240Z

Yahnriementrieb und wahlweise
pder Laufrollenfiihrung
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| Lasten und Lastmomente

Laufrollenfiihrung |Profilschienenfiihrung
Kennziffer L B
Tischlénge, [mm] 330 330
Lasten [N] dyn. stat. dyn. stat.
Fy 2.600 | 2.600 | 12.300 42.000
Fz 2.600 | 2.600 | 12.300 42.000
-Fz 2.600 | 2.600 | 12.300 42.000
Lastmomente [Nm]| dyn. stat. dyn. stat.
Mx 220 220 950 3.200
My 210 210 1.050 3.550
Mz 210 210 1.050 3.550

Die dynamischen Belastbarkeiten des Flihrungssystems basieren auf einer nominellen
Lebensdauer von 54.000 km.

| Technische Daten

Maximale Verfahrgeschwindigkeit, [m/min] 600 (Laufrollenfihrung)
Antriebselement Zahnriemen 75STD8
Zulassige dynamische Betriebslast, [N] 5000
Hub pro Umdrehung, [mm] 272
Leerlaufdrehmoment, [Nm] 6,5
Tragheitsmoment, [kgcm?] 24,3
Flachentragheitsmoment ly, [cm?] 751,7
Flachentragheitsmoment Iz, [cm?] 3956,0
Maximale Gesamtlange, [m] 6,35

Laufrollenfiihrung Profilschienenfiihrung
Kennziffer L B
Grundmasse, [kg] 24,3 24,9
Masse pro 100 mm Verfahrweg, [kg] 2,2 2,7
Schlittenmasse, [kg] 6,6 5,7

Technische Anderungen vorbehalten.



dul AXDL240S

und Profilschienenfithrung

Schmierméglichkeit beidseitig
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| Lasten und Lastmomente

Profilschienenfiihrung
Kennziffer B
Tischléange, [mm] 330
Lasten [N] dyn. stat.
Fy 15.500 42.000
Fz 15.500 42.000
-Fz 15.500 42.000
Lastmomente [Nm] dyn. stat.
Mx 1.200 3.200
My 1.300 3.550
Mz 1.300 3.550

Die dynamischen Belastbarkeiten des Flihrungssystems basieren auf einer nominellen Lebensdauer von 27.000 km.

| Technische Daten

Antriebselement S$3205 S3210 | S3220 | S3232 | T3606 | T3612
Steigung 5RH/LH 10RH 20RH | 32RH |6RH/LH| 12RH
Maximale Verfahrgeschwindigkeit, [m/min] 23 47 94 150 3,5 6,9
Steigungsgenauigkeit, [u/300mm] 52 50 200
Dynamische Tragzahl Gewindetrieb, [N] 21.600 | 31.700 | 19.700 | 19.500 -
Tragheitsmoment, [kgcm?/m)] 6,05 6,40 6,39 6,17 9,0 \ 9,0
Leerlaufdrehmoment, [Nm] 1,5-2,0
Flachentragheitsmoment ly (Profil), [cm?] 751,7
Flachentragheitsmoment Iz (Profil), [cm?] 3956,0

Maximale Gesamtlange, [m] 4,5

Flachentraganteil (Mutter), [mm?] - 2140
Wirkungsgrad 0,91 \ 0,97 \ 0,98 \ 0,98 0,35 \ 0,52

1) GréBere Langen auf Anfrage (fiir Steigung 5 und 10 mm).

Profilschienenflhrung
Kennziffer B
Grundmasse, [kg] 22,1
Masse pro 100 mm Verfahrweg, [kg] 3,1
Schlittenmasse, [kg] 6,4

| Zuldssige Antriebsdrehzahl fiir Kugelgewindetrieb
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Technische Anderungen vorbehalten.

SA= Satz Spindelabstitzung



AXLT155

und Profilschienenfithrung

Verfahrweg + 208 (278%) + 2 x Faltenbalg-Blockmal
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Faltenbalg-Berechnung:
Faltenzahl = aufrunden (Verfahrweg / 16,5)
BlockmaR = Faltenzahl x 3 + 5mm
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| Lasten und Lastmomente

Profilschienenflihrung
Kennziffer B C
Tischlange, [mm] 150 220
Lasten [N] dyn. | stat. | dyn. | stat.
Fy 6.900 | 19.000| 6.900 |19.000
Fz 6.900 [19.000| 6.900 |19.000
-Fz 6.900 [19.000| 6.900 |19.000
Lastmomente [Nm] | dyn. | stat. | dyn. | stat.
Mx 340 950 340 950
My 280 790 420 | 1.100
Mz 280 790 420 | 1.100

Die dynamischen Belastbarkeiten des Flihrungssystems basieren auf einer nominellen Lebensdauer von 27.000 km.

| Technische Daten

Antriebselement S2005 | S2020 | T2004 | T2008
Steigung 5RH/LH | 20RH [4RH/LH| 8RH
Maximale Verfahrgeschwindigkeit, [m/min] 30 120 4,2 8,5
Steigungsgenauigkeit, [u/300mm] 52 50 100
Dynamische Tragzahl Gewindetrieb, [N] 17.500 | 18.300 -
Tragheitsmoment, [kgcm?/m)] 0,84 0,81 0,81 \ 0,81
Leerlaufdrehmoment, [Nm] 0,6-0,8

Maximale Gesamtlange, [m] 3,5
Flachentraganteil (Mutter), [mm?] - 870
Wirkungsgrad 0,95 0,98 0,40 | 0,57

Profilschienenfiihrung
Kennziffer B C
Grundmasse, [kg] 5,5 6,2
Masse pro 100 mm Verfahrweg, [kg] 1,2 1,2
Schlittenmasse, [kg] 2,0 2,3

| Zuldssige Antriebsdrehzahl fiir Kugelgewindetrieb
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Technische Anderungen vorbehalten.
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AXLT225

und Profilschienenfithrung

Verfahrweg + 290 (390%) + 2 x Faltenbalg-Blockmal
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Faltenbalg-Berechnung:
Faltenzahl = aufrunden (Verfahrweg / 27)
Blockmaf = Faltenzahlx 3 + 5 mm
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| Lasten und Lastmomente

Profilschienenfiihrung
Kennziffer B C
Tischlange, [mm] 220 320
Lasten [N] dyn. stat. | dyn. | stat.
Fy 10.900 | 30.000 | 10.900 | 30.000
Fz 10.900 | 30.000 | 10.900 | 30.000
-Fz 10.900 | 30.000 | 10.900 | 30.000
Lastmomente [Nm]| dyn. stat. | dyn. | stat.
Mx 810 | 2.250 | 810 | 2.250
My 720 | 2.000 | 930 | 2.600
Mz 720 | 2.000 | 930 | 2.600

Die dynamischen Belastbarkeiten des Flihrungssystems basieren auf einer nominellen Lebensdauer von 27.000 km.

| Technische Daten

Antriebselement S2505 S2510 S$2525 T2405 T2410

Steigung 5RH 10RH 25RH | 5RH/LH | 10RH

Maximale Verfahrgeschwindigkeit, [m/min] 30 60 150 4,4 8,9

Steigungsgenauigkeit, [u/300mm] 52 50 200

Dynamische Tragzahl Gewindetrieb, [N] 15.900 15.700 14.700 -

Tragheitsmoment, [kgcm?/m)] 2,22 2,39 2,15 1,5 \ 1,5

Leerlaufdrehmoment, [Nm] 0,7-1,2

Maximale Gesamtlange, [m] 3,5

Flachentraganteil (Mutter), [mm?] - 1040

Wirkungsgrad 093 | 098 0,98 041 | 058
Profilschienenfiihrung

Kennziffer B C

Grundmasse, [kg] 13,0 15,8

Masse pro 100 mm Verfahrweg, [kg] 1,8 1,8

Schlittenmasse, [kg] 5,0 6,0

| Zuldssige Antriebsdrehzahl fiir Kugelgewindetrieb

~—

500 1000

1500
Hublénge [mm]

2000

2500

Technische Anderungen vorbehalten.



AXLT325

und Profilschienenfithrung

Verfahrweg + 410 (540*) + 2 x Faltenbalg-BlockmaR

= 55 320 Verfahrweg 35
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38 -Schmierméglichkeit
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Faltenbalg-Berechnung:
Faltenzahl = aufrunden (Verfahrweg / 27)
BlockmaR = Faltenzahl x 3 + 5 mm
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| Lasten und Lastmomente

Profilschienenfiihrung
Kennziffer B C
Tischlénge, [mm] 320 450
Lasten [N] dyn. stat. dyn. stat.
Fy 22.000 | 53.000 | 22.000 | 53.000
Fz 22.000 | 53.000 | 22.000 | 53.000
-Fz 22.000 | 53.000 | 22.000 | 53.000
Lastmomente [Nm]  dyn. stat. dyn. stat.
Mx 2.250 5.500 2.250 5.500
My 2.000 4.900 2.700 6.500
Mz 2.000 4.900 2.700 6.500

Die dynamischen Belastbarkeiten des Flihrungssystems basieren auf einer nominellen Lebensdauer von 27.000 km.

| Technische Daten

Antriebselement S$3205 | S3210 | S3220 | S3232 | T3606 | T3612
Steigung 5RH/LH | 10RH 20RH 32RH |6RH/LH| 12RH
Maximale Verfahrgeschwindigkeit, [m/min] 23 47 94 150 3,5 6,9
Steigungsgenauigkeit, [u/300mm] 52 50 200
Dynamische Tragzahl Gewindetrieb, [N] 21.600 | 31.700 | 19.700 | 19.500 -
Tragheitsmoment, [kgcm?/m)] 6,05 6,40 6,39 6,17 9,0 \ 9,0
Leerlaufdrehmoment, [Nm] 1,1-1,5

Maximale Gesamtlange, [m] 3,2

Flachentraganteil (Mutter), [mm?] - 2140
Wirkungsgrad 091 [ 097 [ 098 | 098 0,35 | 0,52

Profilschienenflihrung

Kennziffer B C

Grundmasse, [kg] 31,5 38,7
Masse pro 100 mm Verfahrweg, [kg] 3,5 3,5
Schlittenmasse, [kg] 12,0 14,6

| Zuldssige Antriebsdrehzahl fiir Kugelgewindetrieb
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Technische Anderungen vorbehalten.



AXLT455

nd Profilschienenfiihrung

Verfahrweg + 546 + 2 x Faltenbalg-BlockmaR
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Faltenbalg-Berechnung:
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| Lasten und Lastmomente

Profilschienenflihrung
Kennziffer B
Tischlange, [mm] 450
Lasten [N] dyn. stat.
Fy 30.000 77.000
Fz 30.000 77.000
-Fz 30.000 77.000
Lastmomente [Nm] dyn. stat.
Mx 3.950 10.000
My 3.700 9.500
Mz 3.700 9.500

Die dynamischen Belastbarkeiten des Flihrungssystems basieren auf einer nominellen Lebensdauer von 27.000 km.

| Technische Daten

| Zuldssige Antriebsdrehzahl fiir Kugelgewindetrieb
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Technische Anderungen vorbehalten.

Antriebselement S4005 S4010 S4020 S4040 T4007

Steigung 5RH/LH 10RH 20RH 40RH 7RH/LH

Maximale Verfahrgeschwindigkeit, [m/min] 19 38 75 150 3,7

Steigungsgenauigkeit, [u/300mm] 52 80

Dynamische Tragzahl Gewindetrieb, [N] 29.100 50.000 37.900 37.000 -

Tragheitsmoment, [kgcm?/m)] 15,64 13,55 13,52 13,42 13,0

Leerlaufdrehmoment, [Nm] 1,7-2,8

Maximale Gesamtlange, [m] 3,2

Flachentraganteil (Mutter), [mm?] - 2930

Wirkungsgrad 08 [ 09 | 098 0,98 0,37
Profilschienenfiihrung

Kennziffer B

Grundmasse, [kg] 74,0

Masse pro 100 mm Verfahrweg, [kg] 6,3

Schlittenmasse, [kg] 29,0



se AXS120TM280

Antrieb aus
Zahnstange (horizontaler Einbau)
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| Lasten und Lastmomente

Profilschienenfiihrung

Kennziffer B
Tischlénge, [mm] 360

1. Ebene 2. Ebene
Lasten [N] dyn. | stat. | dyn. | stat.
Fy 12.200| 41.500| 6.900| 19.500
Fz 12.200| 41.500| 6.900| 19.500
-Fz 12.200| 41.500| 6.900| 19.500
Lastmomente [Nm]| dyn. | stat. | dyn. | stat.
Mx 470 | 1.600 | 220 635
My 1.750| 5.900| 580 | 1.650
Mz 1.750| 5.900| 580 | 1.650

Die dynamischen Belastbarkeiten des Fihrungssystems basieren auf einer no-

minellen Lebensdauer von 54.000 km.

| Technische Daten

Maximale Verfahrgeschwindigkeit, [m/min]

600

Antriebselement

Zahnstange, Modul 2, Zahnriemen 50AT10

Zulassige dynamische Betriebskraft

des Zahnriemens, [N] 2.500

der Zahnstange, [N] 2.880
max. Energieaufnahme (StoBdémpfer TA37-16), [Nm] 65
Hub pro Umdrehung ", [mm] 280
Flachentragheitsmoment ly, [cm?] 661,1
Flachentragheitsmoment Iz, [cm?] 938,57
Maximale Gesamtlange, [m] 3,0

1) Getriebe abtriebsseitig

Profilschienenfiihrung

Kennziffer B

1.Ebene
Grundmasse, [kg] 41,3 14,5
Masse pro 100 mm Verfahrweg, [kg] 3,9
Schlittenmasse, [kg] 59

Technische Anderungen vorbehalten.



ibachse AXS120TM500

ombiniertem Antrieb aus
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| Lasten und Lastmomente

Profilschienenflihrung
Kennziffer B
1. Ebene 2. Ebene

Lasten [N] dyn. | stat. | dyn. | stat.
Fy 12.200| 41.500 | 6.900 | 19.500
Fz 12.200| 41.500 | 6.900 | 19.500
-Fz 12.200| 41.500 | 6.900 | 19.500
Lastmomente [Nm] | dyn. | stat. | dyn. | stat.
Mx 470 | 1.600 | 220 635
My 1.750 | 5900 | 580 | 1.650
Mz 1.750 | 5.900 | 580 | 1.650

Die dynamischen Belastbarkeiten des Fihrungssystems basieren auf einer

nominellen Lebensdauer von 54.000 km.

| Technische Daten

Maximale Verfahrgeschwindigkeit, [m/min]

216

Antriebselement

Zahnstange, Modul 3, Zahnriemen 50AT10

Zulassige dynamische Betriebskraft

des Zahnriemens, [N] 2.500

der Zahnstange, [N] 5.860
max. Energieaufnahme (StoBdémpfer TA37-16), [Nm] 65
Hub pro Umdrehung ", [mm] 500
Flachentragheitsmoment ly, [cm?] 661,1
Flachentragheitsmoment Iz, [cm?] 938,57
Maximale Gesamtlange, [m] 3,0

1) Getriebe abtriebsseitig

Profilschienenfiihrung

Kennziffer B

1.Ebene
Grundmasse, [kg] 70,0 15,4
Masse pro 100 mm Verfahrweg, [kg] 4.1
Schlittenmasse, [kg] 59

Technische Anderungen vorbehalten.
Massen ohne Getriebe.

&)
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| Lasten und Lastmomente

Profilschienenfiihrung
Kennziffer B
Tischlénge, [mm] 430 610
Anwendung einzeln Y-Z-Kombination "
Lasten [N] dyn. | stat. dyn. stat.
Fy 17.400 | 53.000 | 17.400 | 53.000
Fz 17.400 | 53.000 | 17.400 | 53.000
-Fz 17.400 | 53.000 | 17.400 | 53.000
Lastmomente [Nm] | dyn. | stat. dyn. stat.
Mx 1.200 | 3.700 | 1.200 3.700
My 1.100 | 3.400 | 2.200 6.700
Mz 1.100 | 3.400 | 2.200 6.700

Die dynamischen Belastbarkeiten des Flihrungssystems basieren auf einer nomi-
nellen Lebensdauer von 54.000 km.
1)s.S.117

| Technische Daten

Maximale Verfahrgeschwindigkeit, [m/min] 204
Antriebselement Zahnstange, Modul 3
Zulassige dynamische Betriebslast, [N] 6130

Hub pro Umdrehung, [mm] 200

max. Energieaufnahme (StoBdéampfer TA40-16), [Nm] 80
Flachentragheitsmoment ly, [cm?] 3.500
Flachentragheitsmoment Iz, [cm?] 1.100
Maximale Gesamtlange, [m] 6,0

Profilschienenfiihrung
Kennziffer B
Grundmasse, [kg] 35,0
Masse pro 100 mm Verfahrweg, [kg] 3,5
Schlittenmasse, [kg] 17,0

Technische Anderungen vorbehalten.
Massen ohne Getriebe.
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| Lasten und Lastmomente

Profilschienenflihrung
Kennziffer B
Tischlange, [mm] 375
Lasten [N] dyn. stat.
Fy 17.400 53.000
Fz 17.400 53.000
-Fz 17.400 53.000
Lastmomente [Nm] dyn. stat.
Mx 1.200 3.700
My 1.850 5.700
Mz 1.850 5.700

Die dynamischen Belastbarkeiten des Fiihrungssystems basieren auf

einer nominellen Lebensdauer von 54.000 km.

| Technische Daten

Maximale Verfahrgeschwindigkeit, [m/min] 108
Antriebselement Zahnstange, Modul 3
Zulassige dynamische Betriebslast, [N] 5860

Hub pro Umdrehung, [mm] 250

max. Energieaufnahme (StoBdampfer TA40-16), [Nm] 80
Flachentragheitsmoment ly, [cm?] 3.500
Flachentragheitsmoment Iz, [cm?] 1.100
Maximale Gesamtléange, [m] 6,0

Profilschienenfiihrung
Kennziffer B
Grundmasse, [kg] 39,5
Masse pro 100 mm Verfahrweg, [kg] 3,5
Schlittenmasse, [kg] 23,0

Technische Anderungen vorbehalten.
Massen ohne Getriebe.
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| Lasten und Lastmomente

Profilschienenfiihrung
Kennziffer B
Tischlange L [mm] 312 492
Lasten [N] dyn. stat. dyn. stat.
Fy 17.400 | 53.000 | 17.400 | 53.000
Fz 17.400 | 53.000 | 17.400 | 53.000
-Fz 17.400 | 53.000 | 17.400 | 53.000
Lastmomente [Nm] | dyn. stat. dyn. stat.
Mx 1.200 3.700 | 1.200 | 3.700
My 1.850 5.700 | 3.000 | 9.300
Mz 1.850 5.700 | 3.000 | 9.300

Die dynamischen Belastbarkeiten des Flihrungssystems basieren auf einer nominel-

len Lebensdauer von 54.000 km.

| Technische Daten

Maximale Verfahrgeschwindigkeit, [m/min] 150
Antriebselement Zahnstange, Modul 4
Zulassige dynamische Betriebslast, [N] 10.750

Hub pro Umdrehung, [mm] 320

max. Energieaufnahme (StoBdédmpfer TA62-25), [Nm] 280
Flachentragheitsmoment ly, [cm?] 8.850
Flachentragheitsmoment Iz, [cm?] 6.780
Maximale Gesamtlange, [m] 10

Profilschienenfiihrung

Kennziffer B

Grundmasse, [kg] 56,0
Masse pro 100 mm Verfahrweg, [kg] 4,4
Schlittenmasse, [kg] 30,5

Technische Anderungen vorbehalten.
Massen ohne Getriebe.
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| Lasten und Lastmomente

Profilschienenflihrung
Kennziffer B
Tischlange, [mm] 493
Lasten [N] dyn. stat.
Fy 28.000 100.000
Fz 28.000 100.000
-Fz 28.000 100.000
Lastmomente [Nm] dyn. stat.
Mx 3.000 10.500
My 4.300 15.500
Mz 4.300 15.500

Die dynamischen Belastbarkeiten des Fiihrungssystems basieren auf
einer nominellen Lebensdauer von 54.000 km.

| Technische Daten

Maximale Verfahrgeschwindigkeit, [m/min] 198
Antriebselement Zahnstange, Modul 5
Zulassige dynamische Betriebslast, [N] 16.240

Hub pro Umdrehung, [mm] 400

max. Energieaufnahme (StoBdédmpfer TA62-25), [Nm] 280
Flachentragheitsmoment ly, [cm*] 14.645
Flachentragheitsmoment Iz, [cm?] 7.958
Maximale Gesamtlange, [m] 10

Profilschienenfiihrung

Kennziffer B

Grundmasse, [kg] 96,0
Masse pro 100 mm Verfahrweg, [kg] 59
Schlittenmasse, [kg] 54,5

Technische Anderungen vorbehalten.
Massen ohne Getriebe.
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| Lasten und Lastmomente

Profilschienenfiihrung

Kennziffer B
Tischlange, [mm] 400
Lasten [N] dyn. stat.
Fy 24.000 77.000
Fz 24.000 77.000
-Fz 24.000 77.000
Lastmomente [Nm] dyn. stat.
Mx 2.600 8.300
My 2.950 9.400
Mz 2.950 9.400

Die dynamischen Belastbarkeiten des Fiihrungssystems basieren auf einer no-
minellen Lebensdauer von 54.000 km.

| Technische Daten

Maximale Verfahrgeschwindigkeit, [m/min] 300
Antriebselement Zahnriemen 75AT10
Zulassige dynamische Betriebslast, [N] 4.000

Hub pro Umdrehung, [mm] 480

max. Energieaufnahme Enddampfer [Nm] 900
Leerlaufdrehmoment, [Nm] 9
Tragheitsmoment, [kgsm?] 227,6
Flachentragheitsmoment ly, [cm?] 14.645
Flachentragheitsmoment Iz, [cm?] 7.958

Maximale Gesamtlange, [m]

10 (einteilig) 2)

1) GréBere Langen auf Anfrage.

Profilschienenfiihrung

Kennziffer B
Grundmasse, [kg] 78.0
Masse pro 100 mm Verfahrweg, [kg] 4,6
Schlittenmasse, [kg] 19,0

Technische Anderungen vorbehalten.

Massen ohne Getrieb.
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| Lasten und Lastmomente

Profilschienenfiihrung
Kennziffer B
Tischlange, [mm] 450
Lasten [N] dyn. stat.
Fy 24.000 77.000
Fz 24.000 77.000
-Fz 24.000 77.000
Lastmomente [Nm] dyn. stat.
Mx 2.600 8.300
My 3.500 11.200
Mz 3.500 11.200

Die dynamischen Belastbarkeiten des Flihrungssystems basieren auf einer
nominellen Lebensdauer von 54.000 km.

| Technische Daten

Maximale Verfahrgeschwindigkeit, [m/min] 198
Antriebselement Zahnstange, Modul 2
Zulassige dynamische Betriebslast, [N] 3.190

Hub pro Umdrehung, [mm] 200

max. Energieaufnahme Enddampfer [Nm] 900
Flachentragheitsmoment ly, [cm*] 14.645
Flachentragheitsmoment Iz, [cm?] 7.958
Maximale Gesamtlange, [m] 102

1) GréBere Léangen auf Anfrage.

Profilschienenfiihrung
Kennziffer B
Grundmasse, [kg] 52,0
Masse pro 100 mm Verfahrweg, [kg] 4,9
Schlittenmasse, [kg] 16,5

Technische Anderungen vorbehalten.
Massen ohne Getriebe.
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| Lasten und Lastmomente

Profilschienenfiihrung
Kennziffer B
Tischlénge, [mm] 600
Lasten [N] dyn. stat.
Fy 28.000 100.000
Fz 28.000 100.000
-Fz 28.000 100.000
Lastmomente [Nm] dyn. stat.
Mx 4.500 16.000
My 5.800 21.000
Mz 5.800 21.000

Die dynamischen Belastbarkeiten des Flhrungssystems basieren auf einer no-

minellen Lebensdauer von 54.000 km.

| Technische Daten

Maximale Verfahrgeschwindigkeit [m/min] 300
Antriebselement Zahnstange, Modul 3
Zulassige dynamische Betriebslast [N] 5.860

Hub pro Umdrehung [mm] 250

max. Energieaufnahme Enddampfer [Nm] 900
Flachentragheitsmoment ly, [cm?] 88.490
Flachentragheitsmoment Iz, [cm?] 54.170
Maximale Gesamtlange, [m] 10"

1) GréBere Léangen auf Anfrage.

Profilschienenfiihrung
Kennziffer B
Grundmasse, [kg] 139,5
Masse pro 100 mm Verfahrweg, [kg] 8,9
Schlittenmasse, [kg] 46,5

Technische Anderungen vorbehalten.
Massen ohne Getriebe.



aption AXC/AXLT/AXDL

| Integrierte Planetengetriebe

SNR Linearachsen mit Zahnriemenantrieb der Baureihe AXC und AXDL k&nnen auftragsbezogen und
anwendungsspezifisch mit Getriebe konfiguriert werden. Die integrierten Planetengetriebe werden bei den
Applikationen eingesetzt, in deren hochste Anspriiche an Genauigkeit und Dynamik gestellt werden. Durch
den Einsatz von integrierten Planetengetrieben werden eine Senkung des Drehmoments und die Erhdhung
der Drehzahl erreicht.

Eine kraftschllssig auf der Abtriebswelle des Getriebes montierte Riemenscheibe sorgt fir die spielfreie
Drehmomentibertragung. Durch die Direktmontage entfallen Kupplungsglocke und Kupplung, so dass sich
auBerst kompakte Abmessungen ergeben. Es sollten nur Motoren mit glatter Welle verwendet werden.

Baureihe AXC_Z Baureihe AXDL_Z

® ©ofF o o
E@r\m—\q o a o
SRIRS =] !
T — - @
© © ﬁ\l—— AXDL110: 110
AXDL180: 77
L L AXDL240: 140
Baureine AXC_Z Baureihe AXDL_Z

¢ Kennziffer Antriebsadaption

Kennziffer C|DIE|F|G|H]|IT|J|K|LIM|N|JO|P|Q|R|S|T|U|V|W|Y
Zentrierung b [mm]| 40 [50 | 50| 60| 60|60 |60 | 70|80 |80 |95 |95 |95 |95 |110{110{110{110{110[{110|130|130
Teilkreis e [mm] 63|70(95| 75| 75|90 |90 |90 [100|100({115[115|130]|130|130(130|145|145|165|165|165|165
Gewinde M4 M4 | M6 | M5 [ M5 | M5 | M5 | M5 [ M6 | M6 [ M8 | M8 [ M8 [ M8 [ M8 | M8 | M8 | M8 [M10[M10|M10jM10
Durchmesser der

9 (14|14 (1114111414 (14 [19(19(24 19|24 (19|24 |19 |24 19|24 |24 |32

Welle [mm]

Verwenden Sie bitte die Kennziffer zur Kennzeichnung der gewinschten Antriebsadaption in der Bestellbezeichnung.
Kennziffer X: SondermaBe bzw. alle nicht aufgefiihrten Abmessungen

&



AXC40
1- stufig 2- stufig
Ubersetzungen i 5/7 10 25/35/50/70 100
Nenndrehmoment am Abtrieb [Nm] 5,7 5,2 5,7 5,2
Max. Beschleunigungsmoment [Nm] 11,5 10,5 11,5 10,5
Zul. mittlere Antriebsdrehzahl [min-'] 4000 4000
Max. Antriebsdrehzahl [min-'] 8000 8000
Verdrehspiel [arcmin] <20 <25
Masse [kg] 0,31 0,52
Durchmesser der Motorwelle d [mm] 9 9
Massentragheitsmoment [kgcm?] bei d 0,04 0,04
Baulange L [mm] bei d 59 74,5
FlanschmaB D [mm] min. 40
AXC60 AXDL110
1- stufig 2- stufig 1- stufig 2- stufig
16/20/25 16/20/25/28
Ubersetzungen i 4/5/7| 10 |/28/35/ 3 4/5/7 10 | /35/40/50/
40/50/70 70
Nenndrehmoment am Abtrieb [Nm] 16 12 16 17 26 17 26
Max. Beschleunigungsmoment [Nm] " 22 18 22 30 42 32 42
Zul. mittlere Antriebsdrehzahl [min] 4500 4500 3300 [3300 - 4000/4000| 4400 - 5500
Max. Antriebsdrehzahl [min-'] 8000 8000 6000 6000
. . Standard: <4/ Standard: <6/
Verdrehspiel [arcmin] <6 <8 Reduziert: < 2 Reduziert: <4
Masse [kg] 1,1 1,7 1,9 2
Durchmesser der Motorwelle d [nm] | 14 19 max. 14 11 14 19 11 14
Massentragheitsmoment [kgcm?] bei | 0,07- | 0,39- 0,09- 0,056- | 0,15 -
d 0.14 | 043 0,07 - 0,14 0.21 0,17-0,28 |0,49-0,61 0077 | 017
Baulange L [mm] bei d 73,5 93 105,5 20 94 106 108 116
FlanschmaB D [mm] 55-100 min. 70 min. 90 | min. 60 /min. 70
AXC80 + AXDL160
1- stufig 2- stufig
- . 16/20/25/28/
Ubersetzungen i 3 4/5/7 10 35/40/50/ 70 100
Nenndrehmoment am Abtrieb [Nm] 47 75 52 75 52
Max. Beschleunigungsmoment [Nm] " | 85 110 95 110 90
Zul. mittlere Antriebsdrehzahl [min-] 2900 | 2900 - 3100 3100 3500 - 4500 4500
Max. Antriebsdrehzahl [min-'] 6000 6000

Verdrehspiel [arcmin]

Standard: < 4 / Reduziert: <2

Standard: < 6 / Reduziert: < 4

Masse [kg] 3,9 3,6
Durchmesser der Motorwelle d [mm] 14 19 24 11 14 19
Massentragheitsmoment [kgecm?] beid |0,38 - 0,86|0,54 - 1,03/1,91 - 2,40/ 0,09 - 0,16 |0,16 - 0,23| 0,49 - 0,55
Baulange L [mm] bei d (AXC80 + 8 mm) 108 112 130 119 123 136
FlanschmaB D [mm] min. 90 min. 120 min. 70 min. 90
AXC120 + AXDL240
1- stufig 2- stufig
- . 16/20/25/28/
Ubersetzungen i 3 4 5 7 10 35/40/50/ 70 100
Nenndrehmoment am Abtrieb [Nm] 120 [ 180 | 175 |170 120 170-180 120
Max. Beschleunigungsmoment [Nm] 235 315 235 315 235
Zul. mittlere Antriebsdrehzahl [min-'] 2500 2800 3100 - 4500 4200
Max. Antriebsdrehzahl [min-'] 4500 4500
Verdrehspiel [arcmin] Standard: < 3 / Reduziert: < 1 Standard: <5/ Reduziert: <3
Masse [kg] 7,7 7,9
Durchmesser der Motorwelle d [mm] 19 24 28 38 14 19 24
. . 1,38- [2,07-] 1,68- | 9,14 - 0,37 - 1,91 -
Massentragheitsmoment [kgcm?] bei d 3.09 3,99 3,01 1.1 0,64 0,54 - 0,81 518
Baulénge L [mm] bei d 122 129 156 142 146 164
FlanschmaB D [mm] min. 120 min. 150 min. 90 min. 120

1) Zuldssige Betriebslast der Linearachse beachten.

&



| Adapter/Kupplungsglocke fiir AXC_Z / AXDL_Z

Bei der einfachsten Art der Anbindung wird die Abtriebswelle des Getriebes bzw. Motors direkt in die Hohl-
welle der Antriebsriemenscheibe gesteckt. Der Antrieb wird Uber eine flache Adapterplatte mit der Linearachse
verschraubt. Die Kraftlibertragung erfolgt formschlissig Uber die PaBfeder. Voraussetzung hierfir ist aller-
dings, dass der Abtriebswellendurchmesser dem jeweiligen Hohlwellendurchmesser der Achse entspricht
(siehe Datenblatt der Achse).

Universeller ist jedoch die Adaption Uber die integrierte Kupplung in Kombination mit einer Kupplungsglocke.
Die achsseitige Kupplung ist mit der Antriebsriemenscheibe verschraubt und bietet durch die kraftschliissige
Drehmomentlbertragung auch bei hoher Dynamik optimale Betriebssicherheit. Fir marktibliche Antriebe
mit einem standardisierten B5-Flansch steht eine groBe Auswahl an Kupplungsglocken zur Verfiigung. Es
kénnen Antriebe mit glatter Welle und Welle mit PaBfeder verwendet werden.
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Antriebsadapterflansch mit formschliissiger Verbindung

(GréBenkennziffer zur Antriebsauslegung entspricht bei Bauform EO dem @ d der inclusiven Steckwelle)

Linearachse | Kenn- Bauform e2 x| sy by | d io io-l ko ao Lo
ziffer max. | max.
AXCAOZF A VC065-E0 |54 | O 4x06,5 44 112 - 20 - | 645|205
B B5 C100 80 | 45° | 4xM6x8 |60 | 9 36 9 - 100 9
A B14 C60 52 | 45° | 4x@5,5 40 | 14 47 5 60 - 5
AXC60ZF/AF B VCO065-E0 |54 | 0° | 4xQ06,5 44 | 14 - 18 70 80 18
C B5C120 [100| 45° | 4 x M6x8 80 | 14 50 8 100 | 120 8
A B14 C80 70 | 45° | 4xD6,5 60 | 20 71 12 82 - 12
B |GST04-2x-VCR|61 | 90° | 6 x@ 5,5 48 | 20 71 12 80 - 12
AXC80ZF/AF C |GKR03-2x-VCR|70 | 0° | 4x@6,5 |55* |20 69 10 82 | 100 | 10
D VC065-E0 |54 | 0° | 4x@6,5 44 112 - 20 82 - 20
E B5C120 ([100| 45° | 4xM6x12 | 80 | 20 72 (12,5 - 120 | 12,5
A B5C120 ([100| 45° | 4xM6x12 |80 | 30 | 107 | 13 | 120 - 13
AXC120ZF/AF B |GST06-2x-VCR|90 |0°/90°| 6 xQJ 9 70 |30 | 108 | 14 | 120 | 150 | 14
C B5C200 [165]| 45° | 4 x M10x20({130 |30 | 119 | 25 - 200 | 25
* (invers)
1 Form- und kraftschliissige Verbindung mit Kupplung und Kupplungsglocke
: Kenn- d|d ) io-l
Linearachse siffer Bauform e2 | « Sq Po | o lmax | max | nax | K2 | 22 | L2
AXC40Z2G A B5 TK63 63 | 45°| 4xM4x8 |40 | 6 | 10| 23 7 54 | 72 | 37
A LP70 62 | 0°| 4x@55 | 52|16 |16 | 36 8 70 | 80 | 58
B LP90 80| 0°| 4x@6,5 | 68|20 |24 | 46 21 - 19 | 7
AXC60ZG/AG C B14 C80 70 | 45°| 4x @55 | 60|14 |24 | 40 15 | 64 | 80 | 65
D |B5/B14C100| 80| 0°| 4xJ6,5 | 60|12 | 18| 34 3 - | 100 | 53
E B5 C120 100| 45°| 4 x M6x12 | 80 | 19 | 20 | 40 15 | 96 | 120 | 65
A B5 C160 130| 45°| 4 x M8x16 |110| 19 | 25 | 52 15 |120| 150 | 74
B B5 C120 100| 45°| 4 xM6x12 | 80 | 19 | 25 | 50 12 | 90 | 110 | 71
C B5 C120 100| 45°| 4 x M6x15 | 80 | 14 | 20 | 40 3 83 | 110 | 62
AXCBOZG/AG D LP70 62 | 0°| 4x@55 | 52|16 |16 | 36 8 82 | 100 | 66
E LP90 80| 0°| 4x06,5 | 68|22 |25| 52 22 | 80 | 90 | 81
F B14 C80 70 | 45°| 4x@6,5 | 60| 19|20 | 40 11 80 | 110 | 70
A B5 C120 100| 45°| 4 x M6x18 | 80 | 19 | 30 |50(60)| 7 |120| 150 |72(91)
AXC120ZG/AG| B B5 C160 130| 45°| 4 x M6x18 | 80 | 24 | 30 | 60 18 - | 160 | 83
C B5 C200 165| 45°/4 x M10x20|130| 19 | 20 | 40 1 - |200| 66
A B5 C120 80 | 45°| 4 x M6x10 |100| 14 | 20 | 47,5 | 10 | 82 | 110 | 42,5
B B5 C160 110| 45°| 4 x M8x15 |130| 14 | 20 | 46 8,5 | 116|160 | 41
AXDL110 C LP0O70 62 | 0°| 4x@55 | 52|14 |20 | 455 8 80 | 110 | 40,5
D LP050 44 | 0°| 4x@4,5 | 35|14 |20 | 455 8 80 | 110 | 40,5
E CP060 52 | 45°| 4x @55 |40 | 14 |20 | 455 8 80 | 110 | 40,5
F B14 C80 70 | 45°| 4x@6,6 |60 |20 |25|595 | 22 | 8 |110| 54,5
A B5 C120 80 | 45°| 4 x M6x15 |100| 14 | 20 | 43 0 86 | 120 | 22,5
B LP0O70 62 | 0°| 4x@55 | 52|14 |25|515| 85 | 78 | 106 | 31
AXDL160 C LP090 80| 0°| 4x06,6 |68 |14 | 25| 54 11 |100| 135 | 33,5
D B14 C80 70 | 45°| 4x@6,6 |60 |14 |20 | 49 6 86 | 120 | 28,5
E B5 C160 130| 45°| 4 x M8x18 |110| 19 | 30 | 60 17 | 120|150 | 39,5
A B5 C120 80 | 45°| 4 x M6x29 |100| 14 | 20 | 43 1 96 | 120 | 11
AXDL240 B B5 C120 80 | 45°| 4xM6 |100| 25 | 25| 53 11 96 | 120 | 21
C TR105 85 | 45°| 4x@9 70| 25|30 | 655 | 23,5 |110| 144 | 33,5
E B5 C160 110| 45°| 4 x M8x18 |130| 25 | 30 | 62 20 (115|150 | 30

Verwenden Sie bitte die Kennziffer zur Kennzeichnung der gewiinschten Antriebsadaption in der Bestellbezeichnung.
Kennziffer X: SondermalBe bzw. alle nicht aufgefiihrten Abmessungen
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| Kupplungsglocke fiir AXC_S / AXDL_S / AXLT

Bei dieser Variante wird der Antrieb Uber eine Kupplungsglocke mit der Linearachse verbunden. Die Kraft-
Ubertragung erfolgt Uber eine steckbare Elastomerkupplung. Es kdnnen Motoren mit glatter Welle (kraft-
schlissige Verbindungen) und Wellen mit PaBfeder (kraft- und formschlissige Verbindungen) verwendet

werden.

e Antriebsadaption AXC40 - 120

¢ Antriebsadaption AXLT155-455

e Antriebsadaption AXDL110-240



0

Passfeder optional

Pd

L1

Ok

@b

Ausfiihrung G

L
. . . k L1
Linear- Motor- el el | b1 [ b1 | d d i2 i2-1 Antrieb
achse bauform| min. |max.| min. |[max.| min.| max./max.| max. max. Antriebs-
moment
AXC40S B5/B14 45 63 | 35" | 50 | 5 14 | 30 7 55 47 7,5 Nm
B5 (B14)| 63(75) | 100 | 50* | 80 | 9 [19~| 40 | 3 82 71 10 Nm
AXC60S B5 115 130 95 | 95 | 19 | 20 | 40 15 110 84 10 Nm
B5 130 130 | 110 | 110 | 24 | 24 | 50 25 120 93 10 Nm
AXDL110 |B5(B14)| 50(70) | 75 | 40 | 60 | 9 |19 | 40 3 60 72 10 Nm
AXLT155 B5/B14 55 100 | 34* | 80 | 5 14 | 30 7 85 71 10 Nm
AXC80/ B5/B14 63 100 | 50 | 80 | 9 |19 40 3 82 76 17 Nm
AXDL160/ B5 115 130 | 95 |110| 19 | 20 | 40 15 110 88 17 Nm
AXLT225 B5 130 130 | 110 | 110 | 24 | 24 | 50 25 120 98 17 Nm
AXC120/
AXDL240/ B5/B14 75 130 | 60" | 110 | 14 |24* | 50 3 112 89 60 Nm
AXLT325
B5/B14 100 165 | 80" |130| 19 | 25 | 50 8 140 105 160 Nm
AXLT455 B5/B14 130 165|110 | 130 | 28 | 32 | 60 23 155 120 160 Nm
B5/B14 215 215|180 (180 | 38 | 38 | 80 45 192 142 160 Nm
* Es kénnen auch Motoren mit kleinerer Zentrierung verwendet werden. Die Zentrierung erfolgt dann tber die Kupplung.
** Ftir Motoren mit Pal3feder bei maximaler Wellenldnge wird eine kiirzere PaBfeder zum Austausch mitgeliefert.
1 Kennziffer Antriebsadaption
Zentrierung b [mm] 35(40| 50 (60|60 70|70 |{80|80|95|95|110{110|130(130|{180({180|180
Durchmesser Welle 8| 9| 14 |11|14| 14| 16| 14| 19| 19| 24| 19|24 | 24 |32 | 24 | 28 | 38
[mm]
¢ 5| Welle ohne PaBfeder| A | C E |G| NIPIR|T|V|Y|A|C|E|G]|I
2 S| Welle mit Pasfeder |[B |[D| F |H|J| L|M]|O Q|S|U|w|Zz|B|D|F|H]|J
Teilkreis e [mm] " 46|63 | 70/95| 75 90 100 |115|130| 130 165
Gewinde " M4[M4 [M4/M6| M5 M5 M6 M8 M8 M10

" Nur bei Verwendung eines Umlenkriementriebes unter Beachtung der GrenzmalBe, s. Seite 89.
Verwenden Sie bitte die Kennziffer zur Kennzeichnung der gewdinschten Antriebsadaption in der Bestellbezeichnung.
Kennziffer X: Sondermalle bzw. alle nicht aufgefihrten Abmessungen
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| Umlenkriementrieb fiir AXC S / AXDL_S / AXLT

Um auch in beengten Baurdumen den vorhandenen Platz optimal ausnutzen zu kénnen, bieten wir sowohl
fur die Linearachsen mit Gewindetrieb, als auch fiir die Lineartische Umlenkriementriebe an. So kann die
Einbaulage des Antriebes an die Umgebungsbedingungen angepasst werden. In Abhangigkeit von der ge-

wahlten Ubersetzung und der damit verbundenen Befestigungsvariante werden Motoren mit glatter Welle
oder Welle mit PaBfeder verwendet.

e AXLT mit Umlenkriementrieb

¢ AXC mit Umlenkriementrieb

¢ AXDL mit Umlenkriementrieb
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Verfligbare Ubersetzungen
Linearachse Minimaler Motorwellendurchmesser fir Befestigungsvariante: Spannsatz |
Passfeder | Klebeverbindung

AXC60 / 1 1,5 1,8 2,25

AXDL110

AXLT155 14| - - - (14114 - |11 |14} - | 9 | 9

AXC80 / 1 1,25 1,5 2 2,5

AXDL160

AXLT225 16 |24 |24 (14|19 |24 |10 |16 |19 | - |12 14| - | 9 | 11

AXC120/ 1 1,6 2 2,4 3,2 4
AXDL240

AXLT325 24‘-\- 14‘24\24 11\19\24 -\14‘24 -‘11‘14 -‘_‘11

1 1,25 1,6 2

AXLT455 28| - | - [28] - [-]28] -] -]19[28]28

. MotorgrenzmaBe (min / max) Abmessungen
Linearachse -

@ by D eq io Bauform a aq b h t |ty

AXC60 50* 60 | 63 75 | 20 30 B5 106 + 6 35 60 197 40 | 45
AXLT155 / .

AXDL110 40* 60 | 63 75 | 20 30 B5 [140,5+2| 31,5 60 216 40 | 45
AXC80 / N

AXLT225 50* 80 |63 100 | 20 50 B5 |[185+25 39 80 267 60 | 67
AXC120/ N 2495 +

AXLT325 60* 110/ 75 130 | 30 50 |B5/B14 5.5 57 100 407 60 | 67
AXLT455 |80* 130|100 165| 30 60 |B5/B14| 354 +5 89 180 565 80 | 89

* Es kénnen auch Motoren mit kleinerer Zentrierung (& b1) verwendet werden. Die Zentrierung durch den Motoradapter entféllt in diesem Fall.
Kennziffer Antriebsadaption: s. S. 87
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| AnbaumaBe/Steckwelle fiir AXC Z2/ AXDL 2

Im Falle einer Antriebsadaption durch den Anwender muss die vorgesehene Anbauseite bei Bestellung mit
angegeben werden, da das Achsprofil fiir einen optimalen Sitz des Antriebsadapters bearbeitet wird. Die ent-
sprechenden Nutensteine zur Antriebsbefestigung sind im Lieferumfang enthalten.

©) ©
s AT T _' T s
© @
]
I = e

Linearachse a b © d h6é dz2 e f a i | S
AXC40Z 23 | 26H7x1 1 10 M4x7 34 9,9 8,1 29,5 | 30 | M3x5
AXC60Z / A 34 47H7x1 1 14 M5x8 54 22,5 | 17,5 | 30,0 | 30 | M5x6
AXC80Z / A 42 68H7x2 2 20 Mex10| 72 23,0 | 20,5 | 39,3 | 40 | M5x9
AXC120Z/ A 61 |102H8x2 104 | 42,5 | 42,5 M8x12
AXC120A " @162 | 110H8x3,5 @130 - - M8x13
AXDL110Z " - 60H8x19| - 16 M5x8 | O 68 - - 55,5 | 30 | M5x10
AXDL160Z - 75H8x41| - 25 | M10x17| 66 25,0 | 25,0 | 92,3 | 50 | M6x15
AXDL240Z " - 90H8x53| - 30 | M10x17| @ 100 - - 113,5 | 60 | M6x18

) Darstellung siehe MaBblétter Seite 40, 44 und 52.



| Kupplung und Verbindungswelle

Parallel angeordnete Achsen kdnnen Uber eine Verbindungswelle gekoppelt werden, um das Drehmoment der
motorisch getriebenen Achse auf die zweite Achse zu Ubertragen.

Flammnataa
und nachiragliche Montage und Demon

Linearachse Abmessungen Klemmnabe [Spannringnabe
dw Lw A A DKM? D LK | I d d |TA3| d d |TAY
min." min. {[max.|[Nm] [min. |max.{[Nm]
AXC40ZK 14x2 | A-79 | 125 | 87+ 80 | ST M |8 | 16184 -] - |-
38 [ 19 | - - - (10| 14 |1,34
AXC60-..K 22x2 | A-110 | 188 120+2 40 50 |25 |12 | 24 |10,5|10 | 20 | 3
AXC80-..K 28x2,5| A-137 | 230 |154(160)* 55 59 ({380 |12 | 28 |10,5|15 | 28| 6
= - +3
AXC120-..K 38x4 A-180 | 285 198 65 65 | 35 50 | 38 | 25 18 | 38 | 6
AXC120-..P.K A-140 | 245 158+3 25 | - - - -
AXDL110 entfallt 55 325|130 |12 |28 |[105|15 | 28 | 6
AXDL160 entfallt 65 (22,535 |20 |38 |25 (18| 38| 6
AXDL240 entfallt 65 10 |35 |20 | 38 |25 |18 | 38 | 6
1) mit Méglichkeit des Ausbaus ohne Demontage der Linearachsen 3) Anzugsmoment

2) DKM = Sonderausfiihrung mit doppelkardanischem Mittelstiick
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| Schalteranbau an AXC/AXLT/AXDL

Fir die Positionserfassung stehen je nach Anforderung
mechanische Schalter in unterschiedlichen Schutz-
klassen sowie induktive Naherungsschalter mit den tb-
lichen Ausgangsschaltungen zur Verfligung. Um im
Notfall den Antrieb abzuschalten, bevor die mechani-
schen Endlagendampfer erreicht werden, kommen in
aller Regel die mechanisch betatigten Schalter zum
Einsatz. Diese kdnnen auch mit auBen liegenden in-
duktiven Néherungsschaltern kombiniert werden, um
zusétzliche Schaltpunkte fur z.B. Referenzfahrten zu

setzen. Ein mechanischer Endschaltersatz besteht aus zwei Schaltern mit Befestigungselementen und Schalt-
fahne.

Die kompakteste Variante stellen unsere induktiven
Naherungsschalter fir den Nuteinbau dar. Sie schlie-
Ben biindig mit der Oberflache des Aluminiumprofils
der Achse ab und bilden nahezu keine Stérkontur. Zu-
satzlich wird ein Abdeckprofil in die Nut eingebracht,
damit wird die Positionierung des Kabels in der Nut si-
chergestellt (siche S. 111). Die Schalter sind als PNP-
Offner/SchlieBer bzw. NPN-Offner erhéltlich. Ein Satz
induktiver Naherungsschalter besteht aus zwei Schal-

tern mit Befestigungselementen und Schaltfahne. Alle
Schalter sind bereits werksseitig montiert.

| Verlegung der Kabel an Naherungsschaltern

Die Kabel der AXC- Initiatoren werden in einer Nut zum Antrieb verlegt. Dabei wird die Kabelldnge so gewahlt,
dass mindestens 0,5 m freie Kabelldnge verbleiben. Sollte dies mit der maximal verfligbaren Kabelldnge nicht
mdglich sein, wird das Kabel auf der gegentiiberliegenden Seite heraus gefiihrt. Bei der Type AXC60 sind nur
zwei Stiick AXC- Initiatoren pro Seite einsetzbar.

Die Kabel der Initiatoren 12 werden auBer bei der AXC40 in einer Nut zum Antrieb verlegt. Dabei wird das
Kabel so verlegt, dass mindestens 0,5 m freie Kabellange verbleiben. Sollte dies mit der verfliigbaren Kabel-
lange nicht moglich sein, wird das Kabel auf der gegeniberliegenden Seite heraus gefihrt. Bei der Type
AXDL110Z werden die Kabel immer zur Umlenkseite heraus gefihrt. Bei der Type AXLT155 werden die Kabel
immer zur Antriebsseite heraus gefihrt.



Anbauvariante 1

Anbauvariante 2

7

28

16

Anbauvariante 3

Anbauvariante 4

Linearachse| Schalter A B C D E /Anbauvariante
AXC40 11 7 28 - - - 3
M2 22 19,5 25 11,5 - 1
AXC60 M3 20 12,5 18 19 - 1
12 - - wie M2 / M3 - 4
AXCB0A M1 30 9,5 18 55 - 1
M1 30 25,5 26 11 - 1
RNEED 12 - - 26 11 - 4
M1 30 64,5 26 20 - 1
DI 12 - - 26 11 - 4
AXLT155 M3 25 1 - - - 2
AXLT225 M3 25 11 - - - 2
AXLT325 M3 35 26 - - 10 2
AXLT455 M3 34 39,5 - - 14 2
AXDL110 M2 31 7 24 9,3 10 2
AXDL160 M1 30 9.5 15 8,5 - 1
AXDL240 M1 30 22 15 33 - 1




e AXC 40
Induktive Schalter (11)

e AXC60
Induktive Schalter (AXC-Initiator)

Leitungsflihrung

e AXC60
Mechanische und induktive Schalter

e AXC80
Induktive Schalter (AXC-Initiator)

Leitungsflhrung

e AXC80
Mechanische und induktive Schalter

e AXC120
Mechanische und/oder induktive Schalter

Leitungs-
m1 fubrung

AXC-Initiator




e AXC_A
Schlitten bewegt Profil bewegt

e AXDL110 e AXDL160/240
Mechanische und induktive Schalter Mechanische und induktive Schalter

o AXLT
Mechanische und induktive Schalter

AXLT455 M3 JI13
AXLTI2S M3.1

5



Alle Linearachsen der Baureihe AXS sind standardmaBig mit mechanischen Schaltern lieferbar. Fir die Por-
talachse AXS280Z stehen auch induktive Naherungsschalter zur Verfigung.

e Hubachsen AXS200M bis AXS280M und Teleskopachse AXS120

o Portalachse AXS280Z

o Portalachsen




| Sensorbox an AXC/AXLT

Eine professionelle Verkabelung wird durch die standardmaBig verfligbaren Sensorboxen mit wenigen Hand-
griffen moglich. Alle Schaltsignale werden hier zusammengefiihrt. Mit Hilfe von handelsiblichen vorkonfek-
tionierten Leitungen ist die Verbindung zur signalverarbeitenden Steuerung in kiirzester Zeit hergestellt.

Je nach Anzahl der benétigten Schalter kann entweder ein 2-fach-Verteiler verwendet werden oder eine
Sensorbox, an die vier oder mehr Schalter angeschlossen werden kdnnen. Beide Ausflihrungen entsprechen
der Schutzart IP67 und werden, wie im Bild dargestellt, komplett verdrahtet geliefert. Fiir die Verbindung zur
signalverarbeitenden Steuerung stehen ein 8-poliger Steckeranschluss mit M12-Gewinde flr die Sensorbox
bzw. ein 5-poliger Steckeranschluss mit M8-Gewinde fiir den 2-fach-Verteiler zur Verfliigung

e 2-fach-Verteiler ¢ Sensorbox fiir 4 Schalter

=

Zur Vermeidung von Stérkonturen kann die Sensorbox bei der Type AXC120S und AXLT325 auch platzspa-
rend unter dem Motoradapter montiert werden.

o)



| Technische Daten der Schalter

¢ Mechanische Sicherheits-Endschalter

Lebensdauer | Gehiusewerkstoff Verschraubung Schutzklasse
Schalter M1 / M4 / M5
xggg/’: 20 30x10° Kunststoff M20x1,5 P67
Schaltspiele Leiterquerschnitt: 0,5...2,5mm?
AXDL160/240
AXS
Schalter M2 30x108 SchraubanschluB: 4xM3,5
AXCE0Z/S Schaltspiele Kunststoff Leiterquerschnitt: 0,5...1,5mm? P30
AXDL110
i;r;::):::s 10x108 Metall SchraubanschluB3 P67
Schaltspiele Leiterquerschnitt: max. 1,5mm?2
AXLT155 - AXLT455
Schalter M3.1 10x108 LétanschluB
(Lot- Anschiuf) Schaltspiele Metall Leiterquerschnitt: max. 1,5mm? P67
AXLT325
Schaltelement: Sprungschalter (Zwangstrennung)/1xOffner und 1xSchlieBer
¢ Induktive Naherungsschalter
AnschluB- Max. Schalt- Kabellange | Schutzklasse
spannung | Laststrom genauigkeit
Schalter I
NPN-/PNP-NO (SchlieBer)
NPN-/PNP-NS (Offner)
AXCAD 10..30VDC| 100 mA <10% des 5m P67
Schaltabstandes
AXDL
AXLT
AXS
AXC- Initiator
PNP-NS (Offner)/NO (SchlieBer) [10...30 VDC | 100 mA <2% des 10m IP67
NPN-NC Schaltabstandes
AXCB0 - AXC120
Schalter 12 12.30VDC| 100 mA <5% des 2m IP67
AXCB60 - AXC120 Schaltabstandes




e Kombinationsmaglichkeiten fiir den Schalteranbau

Anzahl der Schalter montierbar an Achse
Mecha- |Induktive Naherungsschalter AXC60A AXC80A AXC120A AXS
nische "
Schalter AXC-Initiator 1--12 ‘3 8 %’ §
fe Ty oy — <t (L] o) (0] (o)} ~— (o))
o 21 8| OI0|2 D02 D O|2 | DB | c
= 9 ] = 2 o
5 |y CRICAK 212185128 52|85 8|52 %
’ O | O (@) () [} () 5}
< £ = 1= b4 b4 Z N | N [ 0 N c o} N c o} é é «© [*]
e |M2,M3,| S | S = = 12  8lo|=183 ¢ | =8 || = S | 8
> S 12 |® To| 2z o ||| & 3
M4, |M3.1 ol & Z2 ClC|E|B5|C|lE|8 7|E&|® t 13
’ (&) @) 2 =z o = = = = O = st o T
vs| S| |2|E|E|E(3|3(5|2(3|5)8\8)5|¢ &
- 7] n n
z |z |2
o | o
00 XX | X[ X | X[ X|X|X|X| X |X|X|X]|X
01 1 O X | X | X | X|X|[X|X| X | X |X[|]O]|X|X
02 2 O X[ XXV X | X[X|X| X | X |X|O|X|X
03 | 2 1 O X | X|O|X|X|O|X|X]| O |X20|X]|O
04 2 1 O X | X|O|X|X|O|X|X]| O |X2l0|X]|O
05 1 O/X/ 0ojojojojojojo|o0o|o|x|0o|0
06 2 o/ X/ ojojojojojojo|Jo|o|x|o|0
07 2 1 O/ X|/0OJ]O|0Oj]O|0O|O|O| O |O|X|0]|O0
08 2 1]O0|X|OJlO|]OJlO|O|O|]O] O |O0O|Xd|0]0
12 1 O/ X X|O|X|X|O/X]|]O|lO|O|lO|O|O
13 2 O/ X X|]O|X|X|O|X]O|lO|O|lO|O|O
14 @ O/l0/0|]O0 | X|X|O|X]|]O|lO|O|lO|O|O
18 1 O/ X X|]O|X|X|]|O|X]O|lO|O|lO|O|O
19 2 O/ X X|O|X|X|O/X]|]O|lO|O|lO|O|O
20 3 Ojl0Oj0|j]O0O|X|X|]O|X]O|lO|O|lO|O|O
21 1 O/ X X|O0O|X|X|OX]O|lO|O|lO|O|O
22 2 O/ X X|]O|X|X|]O|X]O|lO|O|lO|]O|O
23 8 O/l0/0j]0|X|X|O|X]O|lO|O|lO|O|O
24 Ojl0Oj0|]O0O|X|X|]O|X]O|lO|O|lO|O|O
25 2 |1 O/l0/0|j]0|X|X|O|X]|]O|lO|O|lO|O|O
26 1 XX | X[ X | X[ X|X[|X|X]| X XX X|X
27 2 XX | X[ X | X[ X|X|X| X | X |[X2[X3| X | X
28 3 X[ X|X|O|X[|X|O|X| X | O [X2|X3|X]|O
29 1 X[ X | X | X[ X|X|X|X|X| X |[X2/ X3 X|X
30 2 XX | X[ X | X[ X|X]|X|X]| X |[X2]X3| X|X
31 3 X X|X|O | X[ X|O| X | X | O [X2|X3|X|O
32 1 XX | X[ X | X[ X|X]|X|X| X XX X | X
33 2 [ X | X[ X | X[ X| X |X|X| X | X [|[X2]X3] X |X
34 3 [ X[ X[ X]|O|X|X]|O|X|X| O |[X2,Xd|X|0
G5 2 |1 X X|X|O | X[ X|O| X | X | O [X2|X3|X]|O

* X mégliche Variante
O nicht mégliche Variante

1) nicht in Verbindung mit Standardverbindung méglich. Hier bitte beidseitig 01 wéhlen (auch Kombinationen

01 + 26 / 29 / 32 mdéglich).

2) Initiator auf Oberseite rechts montiert, im Typenschlissel immer auf Pos. 9 "Schalteranbau links" bertick-

sichtigen.

3) Initiator innenliegend links montiert, im Typenschlissel immer auf Pos. 9 "Schalteranbau links" bertick-

sichtigen

Weitere Schalterkombinationen werden im Typenschliissel mit XX definiert und im Klartext beschrieben.

5



Flr die Befestigung der verschiedenen Linearmodule steht ein optimal aufeinander abgestimmtes Programm

an Befestigungselementen zur Verfigung. Nutensteine, Befestigungsleisten und —adapter bieten vielfaltigste
Madglichkeiten, um unsere Module auf Montagefldchen oder miteinander zu verschrauben. Ergdnzend bieten
wir auch auf die Linearachsen und Achssysteme abgestimmte Portalstitzen an, um das Programm zu

komplettieren.
Der Abstand der Befestigungspunkte ist von der Last und der gewlinschten Geradheit sowie Steifigkeit abhangig.

Befestigungsleisten fiir AXC/AXDL

©

A AA
°09 Q@ Q
‘\ /@ @\
Lo S SR
7/ o |I=H g0
\ / 8 —4.© @ =
a y\@@»' a ‘ | B @ di 5
A . h
Linearachse | Artikelbezeichnung al (a2 | b | ¢ |dl |(Dlfel|[d2|D2|e2| f |g"| h
AXC40 AXC40-Befestigungsleiste |55 | - |28 |40 (55|10 | 7 | - - - | 13382 66
AXC60 3 |AXC60-Befestigungsleiste |80 |74 |28 | 40 |55|10| 5 |66 11| 4 [ 10| 48| 94
AXC80 AXC80-Befestigungsleiste {94 | - |50 | 70 (6,6 11| 14| - - - 20| 76 [108
AXC120-Befestigungsleiste |136| - |60 | 78 | 9 [ 15 (11,5 - | - | - | 22 |105|160
AXC120 4 |Befestigungsleiste 2 140| - |40|80| 9 |15 (13| - | - | - | 22 |105|160
Befestigungsleiste 3 140 (140| 80 |120| 9 (15|13 | 9 | 15| 13 | 22 |105|160
AXDL110 |AXDL110-Befestigungsleiste(126| - [ 30 | 47 |55| 9 [3,5| - | - | - | 7 | 69 |140
AXDL160 |AXDL160-Befestigungsleiste|174| - |50 | 68 |6,6| 11 (35| - | - | - | 9 | 838|188
AXC120-Befestigungsleiste |256 | - |60 | 78 | 9 [ 15 11,5/ - | - | - | 22 |108|280
AXDL240 9 | Befestigungsleiste 2 260| - (40|80 9 |15 13| - | - | - | 22(108|280
Befestigungsleiste 3 260|260( 80 [120| 9 | 15| 13| 9 | 15| 13| 22 [108|280

) wenn zutreffend: MaB k2 von Antriebsadapter oder Getriebe, jedoch mindestens MaB a der antriebsseitigen Bearbeitung beachten!
2 mit montierter Kupplung
9 desweiteren geeignet fiir Standard-MB-Profile im Rastermal3 20
4 desweiteren geeignet fiir Standard-MB-Profile im Rastermal3 40




Nutensteine

Bauform E

e Standardnutenstein

e St verzinkt

e einschwenkbar in beliebige Position

e fixiert Gber federnde Kugel

Bauform R

e fir rationelle Bauteilmontage

e 7n verzinkt

e wird am Bauteil vormontiert und in
beliebiger Position eingesetzt

e verriegelt sich durch Anziehen der Schraube

Bauform S

e Schwerlastnutenstein

e St verzinkt

e Einschieben vom Profilende

e bis Nutbreite 8,2 fixiert Uber federnde Kugel

& O

s

Linearachse| Artikelbezeichnung Bauform s LY L1 |TA[Nm] 2) Max. Zug-
kraft [N]

Nutenstein.5 ST M3 E M3 12 3 1,5 500

AXC40 | Nutenstein.5 ST M4 E M4 12 4 3,0 500
AXC60 | Nutenstein.5 ST M5 E M5 12 4 4,5 500
Nutenstein.5 Zn M3 R M3 5 2,5 1,0 50
Nutenstein.6 ST M4 E M4 17 5 4,0 1750

AXC80 Nutenstein.6 ST M5 E M5 17 5 8,09 1750
Nutenstein.6 ST M6 E M6 17 5,5 149 1750
Nutenstein.6 Zn M4 R M4 15 7,5 1,5 150

AXC120 Nutenstein.8 ST M4 E M4 22 9 4,0 2500
AXLT155 Nutenstein.8 ST M6 E M6 22 9 143 3500
AXLT225 Nutenstein.8 ST M8 E M8 22 9 25 5000
AXS120T Nutenstein.8 Zn M4 R M4 19 9,5 1,5 250
AXS160 Nutenstein.8 Zn M5 R M5 19 9,5 1,5 250
AXS200 Nutenstein.8 ST M5 schiebbar S M5 22 9 8,09 2500
AXDL240 Nutenstein.8 ST M6 schiebbar S M6 22 7 149 3500
Nutenstein.8 ST M8 schiebbar S M8 20 7 343 5000
Nutenstein.12 ST M6 S M6 20 10 149 3500

AXS280 | Nutenstein.12 ST M8 S M8 20 10 343 6000
Nutenstein.12 ST M10 S M10 35 11,5 46 10000

AXS230 | Nutenstein DIN508-14 M8 S M8 22 11 349 6000
AXS460 | Nutenstein DIN508-14 M12 S M12 22 11 85 10000

1) Maximalwerte, abweichende Abmessungen mdéglich.
2) Maximales Anzugsmoment.

3) Bei Ausnutzung des maximalen Anzugsmomentes sind Schrauben mit Festigkeitsklasse 10.9 erforderlich.



| Direktverbindung

Far die Anordnung der Achsen in einem Mehrachssystem bieten wir dem Anwender ein HochstmaB an
Flexibilitat. Daflr stehen Adapter in unterschiedlichen Ausfihrungen zur Verfligung. Die Verbindungssets
beinhalten alle weiteren erforderlichen Verbindungselemente (z. B.: Adapterplatten, Schrauben, ect.).

A X-Achse

X-Achse Y-Achse
AXC40 AXC60 AXC80 AXC120 AXDL110 AXDL160 AXDL240
AXC-Direkt- AXC-Direkt-
AXC40 verbindung verbindung
40-40 40-60
2x AXC-Direkt- | AXC-Direkt- | AXC-Direkt- AX-Direktver-
AXCB0 verbindung verbindung verbindung bindung
60-60 60-80 60-120 60-1104
AXC-Direkt- AXDirektver- | ARO-Direkt-
AXC80 verbindung bindung- 80-120 9
80-120 80-160 :
(Tisch 280)
AXC-Direkt-ver- AXC-Direkt-
AXC120 bindung verbindung
120-120 120-120
2x Befesti-
AXC-Direkt- gungsleiste
MB- verbindung 2(3) . )
Profi 60-60 + 4(6)x MBX25 Bleé%ﬁggg?gs
Raster 40 2x Nutenstein DIN 912
8 ST M6 4(6)x Nuten-
stein 8 ST M8
AXC-Direkt-
VIB- verbindung AXDLA60-
Profil 463?,\%% o Befestigungs-
Raster 50 stein 8 ST leiste
M6
AX-Direktver- AX-Direkt- AXDL-Direkt-
AXDL110 bindung verbindung verbindung
110-40" 110-60" 110-110
AXDL160 AX-Direkt- AX-Direkt- AXDL-Direkt- | AXDL-Direkt-
9 verbindung verbindung verbindung verbindung
160-60 160-80 160-110 160-160
AX-Direkt- AXDL-Direkt- | AXDL-Direkt-
QXDL%O verbindung verbindung verbindung
240-120 240-160 240-240

1) Zwischenplatte t = 12 mm
2) Zwischenplatte t = 15 mm

3) Zwischenplatte t = 20 mm
4) zusatzliche Bohrungen in der Tischplatte der X-Achse erforderlich

T



Kreuzverbindung

Ausrichtung mittels
Zylinderstifte oder

Anschlagkantex

Y-Achse

Z-Achse

C——1 C—
|
Achsmittelachse =

w; Mitte Schlittenplatte [~ ]

|

‘ =1 F I ﬂ m

i } :Il L i
—4f° g # BdE 4 o P9 °° °
"’—:°@ } @°— \ P kz‘ @@—]"
| |
\E \:g ed |

} Montageseiten der

% ‘Schalter fir die Y-Achse

N bei Type AXC60 beachten ||
Y-Achse Z-Achse Ly Lz R T | Bestellbezeichnung
AXC60 AXC40 90 90 58 | 10 | AXC-Kreuzverbindung-60-40
AXC60 AXC60 90 90 58 | 12 | AXC-Kreuzverbindung-60-60
AXC80 AXC60 190 | 180 | 47 | 11 | AXC-Kreuzverbindung-80-60
AXC80 AXC80 220 | 220 | 77 | 15 | AXC-Kreuzverbindung-80-80
AXC120 AXC80 280 | 220 | 116 | 20 | AXC-Kreuzverbindung-120-80
AXC120 AXC120 280 | 280 | 116 | 20 | AXC-Kreuzverbindung-120-120
AXDL110 AXC40 215 | 120 - 12 | AX-Kreuzverbindung-110-40
AXDL110 AXC60 215 | 120 - 12 | AX-Kreuzverbindung-110-60
AXDL160 AXC60 240 | 160 - 15 | AX-Kreuzverbindung-160-60
AXDL160 AXC80 220 | 200 - 20 | AX-Kreuzverbindung-160-80
AXDL240 AXC80 330 | 240 - 20 | AX-Kreuzverbindung-240-80
AXDL240 AXC120 330 | 325 - 20 | AX-Kreuzverbindung-240-120
AXDL110 AXDL110 215 | 120 - 12 | AXDL-Kreuzverbindung-110-110
AXDL160 AXDL110 240 | 160 - 15 | AXDL-Kreuzverbindung-160-110
AXDL160 AXDL160 240 | 160 - 15 | AXDL-Kreuzverbindung-160-160
AXDL240 AXDL160 330 | 240 - 20 | AXDL-Kreuzverbindung-240-160
AXDL240 AXDL240 330 | 240 - 20 | AXDL-Kreuzverbindung-240-240
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| Portalverbindung

v

X-Achse | Y-Achse T1| T2 U Vv X2 X3 Y3 | Artikelbezeichnung

AXC40 | AXC60 8| - |20 -11 98 19 59 | AXC-Portalverbindung-40-60
AXC80z - 10 .

AXC60 AXCBOS/A 10 —— 40 55 180 39 100 | AXC-Portalverbindung-60-80
AXC80zZ - 0 .

AXC80 AXCB0S/A 10— - 10 155 19 80 | AXC-Portalverbindung-80-80
AXC120z - -201/10 .

AXC80 AXC120S/A 15— 6 2207 /25 194 16 140 | AXC-Portalverbindung-80-120

AXC120 | AXS280 30 - | - -40 1 170 | 30/902) | 200 | AXC-Portalverbindung-120-280

AXCE0 AXDL110 |49 174 - 55 160 90 58 | AX-Portalverbindung-60-110
AXDL160 63237 | - 5 220 120 78 | AX-Portalverbindung-60-160

AXC80 AXDL160 63237 | - 5 220 120 78 | AX-Portalverbindung-80-160
AXDL240 |49 287 | - 11 220 120 100 | AX-Portalverbindung-80-240

AXC120 | AXDL240 49287 | - 11 220 120 100 | AX-Portalverbindung-120-240

1) Position auf X-Achse mit Zylinderstiften fixiert.

2) Bei Tischlénge 600 mm




| A-Standardverbindung

Z-Achse

Optional fixierte Position abgestimmt auf
Montage als 3-Achs-System mit Direkt-
| verbindung zur X-Achse.

1 Y-Achse

Adaptionssatz vor-

s montiert an Z-Achse
oO -]
] o R
5 e —
e
] ® © { ‘ °
< 6 o T i >
= \
.
® @ /
X1 Y1 (fixierte Position)

Y-Achse Z-Achse X1 Y1 Y2 Z1 Artikelbezeichnung

AXC80 AXCB60A 78 45 130 | 64 .

AXC80A AXCGOA 78 20 130 64 AXC-A-Standardverbindung-80-60
AXC120 AXC80A 92 59 150 | 87,5 .

AXC120A AXCBOA 0 0/55 | 150 | 875 AXC-A-Standardverbindung-120-80
AXDL110 AXCB0A 90 0/18 | 130 | 29 AX-A-Standardverbindung 110-60

AXDL160 AXC80A 110 0 150 | 22,5 | AX-A-Standardverbindung 160-80

AXDL240 AXC120A 140 0 200 | 20 AX-A-Standardverbindung 240-120




| AXDL-Winkelverbindung

e X-Y Profilmontage

aus Aluminiumsandguss
EN AC-AISi7TMg0,3 ST6

X-Achse Y-Achse Lx | X1 Ly |Z1| Lz | Artikelbezeichnung

AXDL110 AXDL110 | 160 | 90 | 156 | 49 | 209 | AXDL-Winkelverbindung-X110-Y110
AXDL160 AXDL110 | 160 | 90 | 156 | 49 | 209 | AXDL-Winkelverbindung-X160-Y110P
AXDL160 AXDL160 | 220 | 120 | 236 | 63 | 287 | AXDL-Winkelverbindung-X160-Y160
AXDL240 AXDL160 | 220 | 120 | 236 | 63 | 287 | AXDL-Winkelverbindung-X240-Y160P
AXDL240 AXDL240 | 220 | 120 | 236 | 49 | 287 | AXDL-Winkelverbindung-X240-Y240

e X-Y Tischmontage

aus Aluminiumsandguss
EN AC-AISi7Mg0,3 ST6

X-Achse Y-Achse Lx | X1 | Ly Z Lz | Artikelbezeichnung

AXDL110 | AXDL110 | 160 | 90 | 156 | 114 | 209 | AXDL-Winkelverbindung-110-110
AXDL160 | AXDL110 | 160 | 90 | 156 | 114 | 209 | AXDL-Winkelverbindung-X160-Y110T
AXDL160 | AXDL160 | 220 | 120 | 236 | 130 | 287 | AXDL-Winkelverbindung-160-160-2
AXDL240 | AXDL160 | 220 | 120 | 236 | 144 | 287 | AXDL-Winkelverbindung-X240-Y160T
AXDL240 | AXDL240 | 220 | 120 | 236 | 176,5 | 287 | AXDL-Winkelverbindung-240-240




¢ Y-Z- Profilmontage

aus Aluminiumsandguss

EN AC-AISi7TMg0,3 ST6

Y-Achse Z-Achse Lx X Ly | Lz | Z | Artikelbezeichnung

AXDL110 | AXDL110 | 209 | 114 | 156 | 160 | 90 | AXDL-Winkelverbindung-Y110-Z2110
AXDL160 | AXDL110 | 209 | 130 | 156 | 160 | 90 | AXDL-Winkelverbindung-Y160-Z110P
AXDL160 | AXDL160 | 287 | 144 | 236|220 | 120 | AXDL-Winkelverbindung-Y160-Z160
AXDL240 | AXDL160 | 287 | 176,5 | 236 | 220 | 120 | AXDL-Winkelverbindung-Y240-Z160P
AXDL240 | AXDL240 | 287 | 176,5 | 236 | 220 | 120 | AXDL-Winkelverbindung-Y240-2240

e Y-Z- Tischmontage

aus Aluminiumsandguss
EN AC-AISi7Mg0,3 ST6

Y-Achse Z-Achse Lx X Ly | Lz | Z | Artikelbezeichnung

AXDL110 | AXDL110 | 209 | 114 | 156 | 160 | 90 | AXDL-Winkelverbindung-110-110
AXDL160 | AXDL110 | 209 | 130 | 156 | 160 | 90 | AXDL-Winkelverbindung-Y160-Z110T
AXDL160 | AXDL160 | 209 | 130 | 156 | 160 | 90 | AXDL-Winkelverbindung-160-160-2
AXDL240 | AXDL160 | 287 | 176,5 | 236 | 220 | 120 | AXDL-Winkelverbindung-Y240-Z160T
AXDL240 | AXDL240 | 287 | 176,5 | 236 | 220 | 120 | AXDL-Winkelverbindung-240-240




| AXLT-Direktverbindung

Die Lineartische der Baureihe AXLT sind so konzipiert, dass sie auf einfachste Weise zu Kreuztischen
montiert werden kénnen. Je nach BaugréBe kann hier sogar auf einen Adapter verzichtet werden.

Kreuztischvariante in der Anordnung Basisplatte auf Tischplatte

In dieser Anordnung kénnen auf die Tischplatte entweder Lineartische gleicher BaugroBe oder der nachst
kleineren BaugréBe montiert werden. Eine Adapterplatte ist in beiden Fallen nicht erforderlich.

e Kombination gleicher BaugréBen

e Kombination mit nichst kleinerer BaugroBe

X-Achse Y-Achse

AXLT155 AXLT225 AXLT325 AXLT455
AXLT155 | AXLT-Direktverbindung-

155-155
AXLT225 | AXLT-Direktverbindung- | AXLT-Direktverbindung-

225-155 225-225
AXLT325 AXLT-Direktverbindung-| AXLT-Direktverbindung-

325-225 325-325
AXLT455 AXLT-Direktverbindung- | AXLT-Direktverbindung-
455-325 455-455

103



| AXLT-Kreuzverbindung

Kreuztischvariante in der Anordnung Tischplatte auf Tischplatte

Auch in dieser Anordnung kénnen die Lineartische (X-Achse) entweder mit der gleichen oder der nachst
kleineren BaugrdBe kombiniert werden. Eine Adapterplatte ist ab der BaugroBe 325 (X-Achse) nicht mehr

erforderlich.

e Kombination mit nachst kleinerer BaugroBe

e Kombination gleicher BaugroBBen

X-Achse Y-Achse

AXLT155 {LT=220)| AXLT225 (L7=320)| AXLT325 (L7=320)| AXLT325 (LT=450) AXLT455
AXLT155 AXLT-Kreuzver-

bindung 155-155
AXLT225 AXLT-Kreuzver- AXLT-Kreuzver-

bindung 225-155 |bindung 225-225
AXLT325 AXLT-Kreuzver- AXLT-Kreuzver- AXLT-Kreuzver-

bindung 325-225 |bindung 325-325 | bindung 325-325

AXLT455 AXLT-Kreuzver- AXLT-Kreuzver-

bindung 455-325

bindung 455-455

LT = Tischldnge in mm



SNR-Portalstiitze

Die SNR-Portalstlitzen kénnen sowohl mit der AXC-Baureihe als auch mit der AXDL- und AXS-Baureihe
verwendet werden.

0180

H min.800
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| Nutenabdeckung fiir AXC/AXDL

| Abdeckprofil

Um die Reinigung der Linearachse zu erleichtern bzw. ein starkes Verschmutzen weitestgehend zu verhin-
dern, kénnen die Nuten des Profilkdrpers mit entsprechenden Abdeckprofilen verschlossen werden. Bei
Einsatz von induktiven Naherungsschaltern (sieche S.92) ist das Abdeckprofil standardmaBig im Lieferum-

fang enthalten.

Abdeckprofil Al

Farbe: natur

Abdeckprofil PP
Farbe: schwarz

Linearachse | Werkstoff Einbaumdglichkeiten Artikelbezeichnung

AXC40 Unterseite

AXC60 PP alle Abdeckprofil5.PP.schwarz.2000L

AXDL240 seitliche obere Nut

AXC80 PP alle Abdeckprofil6.PP.schwarz.2000L
AL eloxiert alle Abdeckprofil6.2000L natur

AXC120 PP alle Abdeckprofil8.PP.schwarz.2000L

AXDL240 AL eloxiert UntersS:?e;J:ﬂcheltllche Abdeckprofil8.3000L natur




Eine deutliche Reduzierung des Konstruktionsaufwandes erméglichen unsere Standardachssysteme. Das
Programm beinhaltet leistungsstarke 2- bzw- 3-Achs-Systeme, die aus praxisgerechten Kombinationen des
AXC, AXDL und AXS-Programms bestehen.

| Standardkombinationen im AXC und AXDL Programm

Alle Komplettsysteme sind mit Schaltern, Energieketten, Getrieben und samtlichem Befestigungsmaterial
einbaufertig vorkonfektioniert. Wenn keine Energiekette gewlinscht wird, werden die Einzelkomponenten
zusammen mit dem erforderlichen Befestigungsmaterial geliefert. Die Tabellen zu den Direkt-, Portal-, Kreuz-
und A-Standardverbindungen im Kapitel Befestigungselemente (ab Seite 100) geben Aufschluss Uber die
moglichen Kombinationen von AchsgréBen und -ausflihrungen geméas der unten stehenden Darstellungen.

b X.C-A Standardverbindung




Enargiefihrung X-Achse
(far AXC40 Montage direkt
am Maschinengestell)

optionales Zubehdr
Befestigungsieiste

Energiefiihrung
Z- Achse

Z- Achse
AXC_A

Energiefliihrung

Y- Achse A- Standardverbindung
Y- Achsen
X- Achsen AXDL_Z
2x AXC_Z

Verbindungswelle

Direktverbindung



Unterstltzung fur Energiefiihrungs-
kette bei langen Hiiben

X-Achsen
2x AXC

Y-Achse
AXDL_Z

Portalverbindung

AXDL-Winkelverbindung




Standardkombinationen im AXS, AXC und
AXDL Programm

Bei groBen Hublangen und steigenden Anforderungen an die Belastbarkeit und Steifigkeit bieten wir mit einer
Standardkombination aus dem AXC, AXDL — und AXS-Programm die optimale Alternative.

optional Winkelgetriabe
far grosse Achsabstinde

Z =
AXC120-A
alternativ AXC120-5

AXC120-A filr sehr lange Verfahrwege
- wann mehrere Schiitten unabhéngig fahren sollen
= wann Verbindungswelle am Achsenda nicht méglich

optionales Zubehér
Befestigungsleiste

Y-Achse

AXS280Z Verbindungswelle

X-Achsen
2x AXC120Z

Portalverbinder



| Standardkombinationen im AXS-Programm

Im oberen Lastbereich stehen SNR-Standardsysteme aus dem AXS-Programm zur Verfiigung.

e Standardaufbau mit zahnriemengetriebener Portalachse

e Standardaufbau mit zahnstangengetriebener Portalachse




Ubersicht AXS-Kombinationen

Y Achse
Z Achse Antrieb Zahnriemen Antrieb Zahnstange
AXS280ZGxx-B AXS280M200-B AXS460M250-B
o AXS200M200-B ° - -
g% AXS200M250-B - . -
I AXS230M320-B o o °
& £ | AXS280M400-B - - .
N AXS120TM500-B ° - -
Ls
Z-Achs I
Y-Achse : Mitnehmer far
| | Energiekett
— X-Achse
g =
¥ o e ' i
5 [ @\ - 5 ! |
g O @ Y A I ]
£ - e ee !
T O ® [ ] I a
> O g_, S o . I
ﬁ H
%
Anschlag kann entfal- i
| len, wenn die Funktion I
durch kundenseitige |
Applikation erfiillt wird }
La Le L7
Y Achse Z Achse K L L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7
AXS200M200-B 725 | 610 | 680 | 215 51 382 | 520 | 200 | 200
AXS2802G0-B AXS230M320-B 515 | 312 | 420 | 215 | 70 | 442 | 581 | 350 | 350
AXS200M250-B 490 | 375 | 445 | 215 | 82,5 | 375 | 528 | 283 | 295
AR NS AXS230M320-B 515 | 312 | 420 | 215 70 442 | 581 | 350 | 350
AXS230M320-B 695 | 492 | 600 | 210 70 598 | 737 | 350 | 350
RSB AXS280M400-B 690 | 493 | 600 | 210 70 612 | 752 | 355 | 355




| Ubersicht Energieketten

Je nach Anforderung stehen fur die Linearachssysteme Energieketten in unterschiedlichen Ausfiihrungen zur

Verfligung. Energieketten kdnnen nur bei kompletten Systemen angeboten und montiert werden.

Off- ":::rr;' T Y-Achsen Z-Achsen
mittle-| "®" | [mm] |Hub ho- ol A
Ausfinrung 25l roma: i S 88 SR8 EEE]8BIIR28
[mm]| §| & B | H| gend %%%OE%%OE'E’E'WWSE%GEU)U)U)
THEEE 34453892888 c0282s
B15i.038.075| 75 |x 38|17 | 1500 1 X
B15.5.110 | 110 X | 63|17 | 1500 1 X
B15i.5.110 | 110 | x 63|17 | 1500 1
2400.07.75 | 75 |x 77125 | 3000 2
2400.07.100 | 100 | x 77125 | 3000 2
2400.07.125 | 125 | x 77125 | 3000 2 X | X|X
2500.07.125 | 125 X |77 | 25| 3000 2 X X | X
2400.10.125 | 125 | x 103| 25| 3000 2 X X
2500.12.125 | 125 x [125| 25| 3000 2 X
2700.12.175| 175 X [125/ 32| 3500 3
2600.12.125 | 125 125/ 32| 3500 3 X X
2600.12.200 | 200 125/ 32| 3500 3
350.125.125 | 125 x [125| 42 | 4000 3,5
390.12.150 | 150 | x | x |125| 38 | 5000 6
410.11.135 | 135 x [112/ 50| 7000 12

Bis zur Ausfiihrung 2500.07 mit InnenmaB B=77 mm ist ein Trennsteg je 2. Glied montiert. Ab der Ausfiihrung

2400.10 mit InnenmaB B=103 mm sind zwei Trennstege je 2. Glied montiert.

Bis zur Ausflihrung 350 sind die Anschlusselemente zur Befestigung der Leitungen mittels Kabelbinder
vorbereitet. Ab Ausfiihrung 390 ist eine C-Schiene montiert.




| Pneumatischer Anschluss fiir Sperriuft bzw. Absaugung

SNR Linearachsen kénnen mit einem Anschluss flr Sperrluft bzw. Absaugung geliefert werden. Dabei ist zu
bertcksichtigen, dass immer die hochwertigste Abdichtung mit Abdeckband bzw. Filzabstreifern und Innen-
dichtung obligatorisch ist (Option A bei AXC bzw. D bei AXDL).

AXDL AXC

oo

/

©

Gewindebohrungen G1/8"

Achstype H B Verfligbarkeit

AXC60Z 15 -

AXC80Z 18 - beide Enddeckel
AXC120Z 30 -

AXDL110Z 23 64

AXDL160Z 25 105 | Umlenkseite

AXDL240Z 46 145

AXC40S 11 -

AXC60S 21 - Stitzlagerseite

AXC80S 22 -

AXC120S 25 - Stitzlager- / Festlagerseite
AXDL110S 12 74 Stltzlagerseite / Festlager-Seitenflachen
xgaigz ig 122 beide Enddeckel
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Schmierfette Gewindetrieb und/oder die Profilschienen-
fiihrung

Far den Einsatz unter normalen Bedingungen wird das Schmierfett SNR LUB EP eingesetzt. Spezifische An-
forderungen unter besonderen Umgebungsbedingungen erfordern die Auswahl eines entsprechend geeig-
neten Schmierfettes. Bei Nachschmierung mit anderen Schmierstoffen ist die Vertraglichkeit der Schmierstoffe

untereinander zu prifen.

Grundol-
) NLGI- Walkpene- | Viskosi-
Bezeich- Olart, Klasse tration DIN tat Dichte| Tempera- Einsatzbe-
Konsistenzge- ISO 2137 DIN5156 [kg/m?|turbereich |Eigenschaften ;
nung DIN - Ao . o reich
ber 51818 bei 25°C 2 bei 1 |[°C]
[0,1 mm] 40°C
[mm?/s]
Mineral Ol, Normale Bedingun-
SNRLUB 4 ochdruckaddi-| 2 150 | 900 |-30...+110 |gen Standardbefet- 9 M3~
EP . o . schinenbau
tive Lithiumseife tung
guter  Korrosions-
parafinisches schutz, sehr gutes
SNR LUB |Mineral - Ol / Haftvermégen, hohe Lebensmit-
FOOD Aluminium - 2 265...295 | ca. 240 | 920 |-30...+110 Wasserbestandig-|telindustrie
Komplexseife keit, NSF H1 regi-
striert”
besonders Druckfest,
sythetisches guter  VerschleiB-| 5 .

. Reinraum-
Kltibersynth| KW- } schutz, gute Alte- )
BEM34-32 |0l / Spezial - 2 265...295 | ca.30 | 890 |-30...+140 rungsbestandigkeit, anwendun

Kalziumseife niedriges Anlaufmo- gen
ment
guter Korrosions-

" sythetisches KW schutz, gute Alte-  |Pharmain-

Klibersynth| ™ . iy .
UH1 14- | O/ ESterel/ |y 1 340,340 | ca 150 | 920 |-45...+120 fungsbestandigkeit |dustrie Le-
151 Aluminium - hohe Wasserbestan- |bensmitteli
Komplexseife digkeit, NSF H1 regi-| ndustrie
striert*

* Dieser Schmierstoff ist als H1-Produkt registriert, d.h. er wurde fir den gelegentlichen, technisch unver-
meidbaren Kontakt mit Lebensmitteln entwickelt. Erfahrungen haben gezeigt, dass der Schmierstoff unter
den in der Produktinformation aufgefihrten Voraussetzungen auch fir entsprechende Anwendungen in der
pharmazeutischen und kosmetischen Industrie verwendet werden kann. Es liegen jedoch keine spezifischen
Testergebnisse z.B. zur Biokompatibilitédt vor, wie sie unter Umstdnden flir Anwendungen im pharmazeuti-
schen Bereich gefordert werden. Daher sollten vor Anwendung in diesem Bereich vom Anlagenhersteller und
-betreiber entsprechende Risikoanalysen durchgefihrt werden. Bei Bedarf sind MaBnahmen zum Ausschluss
von gesundheitlicher Gefdhrdung und Verletzungen zu treffen. (Quelle: Kliiber Lubrication)



| Schmierdle fiir Laufrollenfiihrung

Die geharteten Stahlwellen der Laufrollenfiihrung werden standardmaBig mit Shell Omala 460 geschmiert.

kinematische Tempera-
Be- Olart Viskositat DIN51562 | Dichte turbepreich Eigenschaften Einsatz
zeichnung bei 40°C [o/cm?] °C] 9 bereich
[mm?/s]

Mineral6le gute Alterungs- und Tempe- .
SOl und 460 904 |-10...490°C |raturstabilitat gute Korrosions- aIIgemglner
460 o : Maschinenbau

Additive. schutzeigenschaften

Pharma-

. . guter Alterungs- und Ver-|. .
Kllberoil 4 |Polyal- o . industrie
UH1-460N | phaole-film 460 860 [-30...+120°C schllelﬁsc?utz, NSF H1 Lebensmittel-

registriert industrie

| Automatischer Schmierstoffspender

Eine automatische Befettung sichert eine dauerhafte und regelméBige Schmierung der Fihrungs- und An-
triebselemente der Linearachsen. Mit Hilfe des automatischen Schmierstoffspenders wird die Optimierung des
Schmierverfahrens ohne eine Anderung an lhren Anlagen erméglicht. Die Schmierstoffspender werden an
den Schmieranschluss der Linearachse angeschlossen. Dabei ist zu berlicksichtigen, dass jede Schmier-
stelle einen separaten Schmierstoffspender benétigt. Die Schmierstoffspender kdnnen mit unterschiedlichen
Schmierfett- oder —Olsorten geliefert werden. SNR bietet diverse Ausfiihrungen von Schmierstoffspendern.

Experts s

“Jools

Fir weitere Informationen stehen lhnen unsere SNR Anwendungsingenieure zur Verfliigung.

| Zentralschmieranschluss

SNR Linearachsen kdnnen auf Anfrage mit einem Anschluss fir eine Zentralschmieranlage geliefert werden.
Far weitere Informationen stehen Ihnen unsere SNR Anwendungsingenieure zur Verfigung.



SNR bietet auBerhalb des Standardprogramms Sonderldsungen flir kundenspezifische Anwendungen. Dabei
werden konstruktive L6sungen ausgearbeitet, mit denen hohe Produktqualitét, Wirtschaftlichkeit und hoher
Anwendernutzen erzielt werden. Die unten aufgefiihrten Beispiele stellen einige Sonderlésungen dar.

Far weitere Informationen stehen lhnen unsere SNR Anwendungsingenieure zur Verfligung.

| Linearachsen mit mehreren Tischen

Diese Losung kann je nach Linearachsentype unterschiedlich realisiert werden.

AXC mit Gewindetrieb und AXDL mit Zahnriementrieb:
- zwei angetriebene Schlitten (Rechts/Linksgewinde)
- ein angetriebener Schlitten, beliebig viele nicht angetriebenen Schlitten

AXC und AXS mit Zahnriemen:
- mehrere Schlitten mit festen Zwischenabstianden

AXC-A und AXS mit Zahnstange:
- mehrere unabhangig voneinander verfahrbare Tische



| Linearachsen mit gegenlaufigen Tischen

Mit Hilfe eines Antriebselements (Zahnriemens) kdnnen zwei Schlitten synchron gegenlaufig positioniert wer-
den, dadurch kénnen z.B. zwei Transportbander gleichzeitig bestlickt bzw. entladen werden.

Hubachsen mit Haltebremsen sowie
Kilemmelementen (Vertikalachse)

Beschreibung siehe Seite 14.




| Teleskopachse AXS240T

Im Vergleich zu der Standardteleskopachse (siehe Seite 64-65) kann die Sonderlinearachse AXS240T hdhere

Lasten und Lastmomente aufnehmen. Durch den Einsatz des Profils BaugréBe 240 der Baureihe AXDL wird
auBerdem eine hohe Steifigkeit erzielt.

| AXC40Z mit Gleitfiihrung

Die robuste und kompakte Ausfuhrung der Linearachse AXC40 mit Zahnriemenantrieb und Gleitfihrung zeich-
net sich durch geringeres Eigengewicht aus und bietet eine kostengiinstige Alternative zu den herkémmlichen
Lineareinheiten. Weitere Vorteile, wie Wartungsfreundlichkeit, minimale Betriebsgerdusche und sauberer Lauf
ohne Schmiermittel ermdglichen den Einsatz der Linearachse in diversen Applikationen.




Linearachsen mit Handrad und digitalem
Positionsanzeiger

Diese Ausflihrung ist besonders gut geeignet fur einfache Handverstellungen und Positionieraufgaben. Der
digitale Positionsanzeiger ermdglicht ein direktes Ablesen der Schlittenposition.

| Linearachsen mit Wegmesssystem

Zur Wegmessung kénnen die Linearsysteme mit Messsystemen ausgestattet werden. Dadurch kann die
tatséchliche Position des Schlittens ermittelt und an die Steuerung Ubermittelt werden. Dabei kann zwischen
optischen, magnetischen und induktivem Messverfahren unterschieden werden. Im folgenden Beispiel ist
die Linearachse mit einem inkrementalen optoelektrischen System mit StrichmaBstab versehen.

Wegmesssystem



| Ausfiihrungen fiir Reinraum

SNR Linearachsen mit Zahnriemen- und Gewindetrieb kénnen unter bestimmten Voraussetzung und
Einsatzbedingungen in Reinraumanwendungen implementiert werden. Flr weitere Informationen stehen lhnen
unsere SNR Anwendungsingenieure zur Verfliigung.

Eine Garantie fUr diese Reinraumklasse kann grundsatzlich nur fir gleiche Betriebsparameter gegeben
werden. Eine pauschale Garantie fur das Erreichen einer Reinraumklasse ist nicht méglich. Generell ist eine
Reinraumklasse nur nach umfangreichen Tests mit den tatsachlichen vorherrschenden Bedingungen zu
klassifizieren.

| Korrosionsgeschiitzte Ausfithrung

SNR Linearachsen kénnen auf Anfrage in korrosionsbesténdiger Ausfihrung geliefert werden. Angefangen von
auBenliegenden Schrauben in A2 bis zu korrosionsbestandigen Flihrungselementen. Fur weitere Ausfiihrun-
gen kontaktieren Sie bitte unsere SNR Anwendungsingenieure.

| Kugelbuchseneinheit

Die Einheit, bestehend aus zwei Filhrungselementen (z.B. Mitten-
flanschkugelbuchsen) und einem Antriebselement (z.B. Trapezge-
windetrieb), bietet dem Anwender eine kostenglinstige Méglichkeit
geringere Massen zu bewegen. Die Bestandteile der Vorrichtung
kénnen auch in korrosionsbesténdiger Ausfihrung gefertigt werden.




| Typenschlussel fiir SNR Linearachsen

Bestellbeispiel
AXC80, S, G, 2005 - B - 1000 - 1380 - V2 - 00, 00 - A - 0
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
1 |AXC80|Typenbezeichnung gem. Katalogangabe Antriebsart
Antriebsart
2| S |Z: Zahnriementrieb S: Kugelgewindetrieb M: Zahnstangentrieb
A: angetriebener Schlitten T: Trapezgewindetrieb O: kein Antrieb
Antriebsausfiihrung bei Zahnriementrieb
HL (HR): Bearbeitung der Montageflache PL (PR): integriertes Planetengetriebe links (rechts)
f. Antriebsadaption bei Hohlwelle links (rechts) PLK (PRK): integriertes Planetengetriebe links (rechts) +
HW: Hohlwelle integrierte Kupplung f. Verbindungswelle rechts (links)
WL (WR): Freies Wellenende links (rechts) GL (GR): Kupplung und Kupplungsglocke links (rechts)
WD: Freies Wellenende beidseitig GLK (GRK): Kupplung und Kupplungsglocke li. (re.)
3 KL (KR): integrierte Kupplung eintriebsseitig links (rechts) + integrierte Kupplung f. Verbindungswelle rechts
KLK (KRK): integrierte Kupplung eintriebsseitig (links)
li/re + integrierte Kupplung f. Verbindungswelle FL (FR): Antriebsadapterflansch (Direktverbindung
rechts (links) Abtriebswelle/Hohlwelle) links (rechts)
Bei Gewindetrieb
. . . . Keine Angabe: freie An-
G: Kupplungsglocke + Kupplung |U: Umlenkriementrieb triebswelle
GroéBenkennziffer zur Antriebsausfiihrung
Bei Zahnriementrieb
Wellen- bzw. Hohlwellendurchmesser Getriebelbersetzung (PL, PR)
4| 2005 (HW, WL, WR, WD, FL, FR) Bei Ausfiihrung PLK bzw. PRK wird nur die Getrie-
Bohrungsdurchmesser der Kupplung eintriebs- |belibersetzung angegeben.
seitig (KL, KR, GL, GR)
Bei Gewindetrieb Bei Zahnstangentrieb
Spindeldurchmesser und Steigung Vorschubkonstante: 160/200/250/320/400
Flihrungssystem
5| B B: Profilschieneflhrung, Standard Schlitten L: Laufrollenflihrung, Standard Schlitten
C: Profilschienenflhrung, langer Schlitten M: Laufrollenfihrung, langer Schlitten
F: ohne Fihrungssystem (Vorschubachse), Standard Schlitten
6 | 1000 |Verfahrbereich
7 | 1380 |Gesamtlange (Verfahrbereich + Langenaufschlag gem. Katalogangabe)
V  |Verstarkte Lagerung (entfallt, wenn nicht vorhanden)
Schutz vor Verschmutzung (entfallt, wenn nicht oder als Standard vorhanden)
Bei Zahnriementrieb Bei Lineartischen
8| A |A: Abdeckband F: Faltenbalg
Bei AXDL
D: mit Filzabstreifer und Innendichtungen
2 |Spindelabstiitzung (Anzahl der Sétze, entfallt, wenn nicht vorhanden)
9| 00 |Schalteranbau links (induktiv/ oder innenliegend) Kennziffer gem. Katalogangabe S. 99
10/ 00 |Schalteranbau rechts (induktiv/ oder innenliegend) Kennziffer gem. Katalogangabe S. 99
11| A |Antriebsadaption Kennziffer gem. Katalogangabe (Kennziffer 0, wenn nicht vorhanden) S. 82, 85 u. 87
12 Optionskennziffer wird intern vergeben und kennzeichnet Optionen, Anbauten und evtl. Sonder-
ausflhrungen, die im Klartext angegeben werden.




Datum

Angebot bis
Firma
Ansprechpartner
Funktion/Abteilung
Anschrift
Telefon | Fax:
e-mail
Projektbezeichnung
[ ]Einmaliger Bedarf Stlick
[ ] Serienbedarf Stick/Jahr | ]Wunschtermin fir: Stick KW
Art der Anfrage [ Neukonstruktion []Technische Verbesserung
[ ]Kostenreduzierung [ 1Preis bisher: Euro
[]alternativ zum Wettbewerber []Wettbewerb ist:

e Anwendungsparameter

Mehrachssystem

Anwendungsparametern Einzelachse X Y 7

Einzelachse/Mehrachssystem (Achsab-
stand) [mm]

Einbaulage: horizontal/vertikal

Verfahrweg, [mm]

Verfahrgeschwindigkeit, [m/min]

Beschleunigung, [m/s?]

Verfahrzeit, [s]

Zykluszeit, [s]

Gewilinschte Lebensdauer, [h]

Einsatzbedingungen (Staub, Spéne, usw.)

Nutzlast, [kg]

Kréfte, [N]

Schwerpunktkoordinaten Last X, [mm]

Schwerpunktkoordinaten Last Y, [mm]

Schwerpunktkoordinaten Last Z, [mm]

Schwerpunktkoordinaten Kraft X, [mm]

Schwerpunktkoordinaten Kraft Y, [mm]

Schwerpunktkoordinaten Kraft Z, [mm]

Bemerkungen:

Bei groBeren Lasten und Momentenbelastungen bitte Skizze beifligen!

3



Anlage zu Linearachse: AX

zutreffendes bitte ankreuzen/eintragen

O Antrieb O schalter O Antrieb O schalter
Anbauten links Anbauten rechts
Antriebsart Flihrungssystem
[ JKugelgewindetrieb []Profilschienenfiihrung
[ Trapezgewindetrieb [JLaufrollenfiihrung
[]Zahnriementrieb [Johne Fuhrung
[ ]Zahnstangentrieb

[Jangetriebener Schlitten (Omega Antrieb)

[ Johne Antrieb

Antriebsausfiihrung

Bei Zahnriementrieb

Bei Gewindetrieb

[JHohlwelle

[ JKupplungsglocke + Kupplung

[]freies Wellenende [Jrechts []links

[JUmlenkriementrieb

[Jintegrierte Kuppung [_Jrechts [ ]links

[]freie Antriebswelle

+[Jintegrierte Kupplung fiir Verbindungswelle

[Jintegriertes Planetengetriebe[ Jrechts []links
+[ Jintegrierte Kupplung fur Verbindungswelle

[ 1Kupplung und Kupplungsglocke[ Jrechts [ ]links
+[ Jintegrierte Kupplung fir Verbindungswelle

[ JAntriebsadapterflansch [ Jrechts []links
Schalter
[[Jmechanische Endschalter [11P 30 1P 67
[]induktive Naherungsschalter 1 Offner NC (Standard) []SchlieBer NO
[ ]Referenzschalter [ ]PNP (Standard) [JNPN
D H : "
‘ OG OH
o =
m E”“ = ' KO
O
links
Ovo

Anbaulage Winkelgetriebe Einbaulage Linearachse

@9

Achslager: urten
Tiseh oben O

Blickrichtung:
auf Motorwelle

Lage Motoranschluss
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Mehr Informationen zu SNR- Produkten aus dem Bereich Linear Motion finden Sie -'in—-un
weiteren Katalogen oder auf unserer Homepage unter: -

www.snr-bearings.com/Produkte/Linear Motion

SNA Linear Motion :
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